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Beschreibung

Anderungsnachweis eingefiigt

Konzept der Versionierung eingefiigt

MOT10: Der Status der Folgealarmunterdriickung
wird separat angezeigt.

MOT10: Einheit Stellgrésse in Infobild eingefligt

MOT10: Die Konfiguration der Alarmierung der
Handbetriebs mit W800-Karte korrigiert

Die Sichtbarkeit der Reparaturmeldungbei
verschiedenen Objekten wurde korrigiert. Die
Dokumentation der betroffenen Objekte wurden
aus 6konomischen Grinden nicht einzeln
nachgefiihrt.

Kleine Anpassungan der Dokumentation von
VENO2 (Variable mit der Bezeichnung
"Ein_Ausg_A810") vorgenommen.

Es wurden diverse Texte der Bedienbilder
korrigiert.

Die dekorative Einheit des Objektsymbols mit der
Bezeichnung "MELO1_LED_dekorative_Einheit"
wird wieder korrekt dargestellt.

Die Dokumentation von VENO2 wurde aktualisiert.

Die Dokumentation von MP_AMaster wurde
aktualisiert.

Die neue Reihenfolge der Zustande von MELO1
wurde dokumentiert.

Die neue Reihenfolge der Zustande von MOTO01
wurde dokumentiert.

Die neue Reihenfolge der Zustande von MOT02
wurde dokumentiert.

Die neue Reihenfolge der Zustande von MOT03
wurde dokumentiert.

Die neue Reihenfolge der Zustande von MOT05
wurde dokumentiert.

Die neue Reihenfolge der Zustande von MOT10
wurde dokumentiert

Die neue Reihenfolge der Zustande von VENO1
wurde dokumentiert

Die neue Reihenfolge der Zustande von VENO2
wurde dokumentiert

Die neue Reihenfolge der Zustande von VENO3
wurde dokumentiert

Kapitel fir MOT90 aufgenommen

Kapitel Mod_MELO1 aufgenommen
Kapitel Mod_MESO1 Uberarbeitet

Kapitel Mod_MOTO01 aufgenommen
Kapitel Mod_SOLO1 aufgenommen
Kapitel Mod_VENO1 aufgenommen
Kapitel Mod_VENO2 aufgenommen

26.10.2022
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2 Allgemeine Einleitung

ACHTUNG: Der Einsatz der Vorlagen erfolgt ohne irgendwelche Gewéhr.

In diesem Teil werden alle Elemente beschrieben, welche fiir alle Vorlagenobjekte
gemeinsam gelten.

Der Einfachheit halber werden die mannlichen Bezeichnungen (wie "Benutzer",
"Projektleiter") fir Personen verwendet, wobei jedoch immer auch die entsprechenden
weiblichen Bezeichnungen eingeschlossen sind ("Benutzerinnen”, "Projektleiterinnen”).

Beachten Sie, dass innerhalb der Beschreibung eines einzelnen Objekts die Verweise auf
andere Kapitel ohne den Zusatz der Bezeichnung des Objektnamens erfolgt. Falls
beispielsweise im Kapitel "Fernalarmierung des Melders (MELO1)" auf das Kapitel
"Bildaufbau des Melders (MELO1)" verwiesen wird, wird der Einfachheit halber vom
"Bildaufbau" geschrieben, obwohl das "Bildaufbau des Melders (MELO1)" gemeint ist.
Weiter kdnnen die einzelnen Bezeichnungen der Objekte von Bild zu Bild variieren. Als
Beispiel siehe Bilder "Bedienbild" und "Infobild" des Kapitels "Bildaufbau der
Analogmessung": Das Bedienbild besitzt die Bezeichnung "Test:L01:MT:002", das Infobild
die Bezeichnung "Test MES001:L01:YZ:502".

In den Variablenlisten werden nicht samtliche ProMoS-Variablen von Objekten
beschrieben. Insbesondere interne Variablen, welche nur zur Darstellung von Daten
dienen oder welche Texte von Detailbilder beinhalten werden nicht zusammen mit ihrer
Bedeutung aufgefunhrt.

Die folgenden Unterkapitel beschreiben allgemeine Prinzipien im Umgang mit
Vorlagenobjekten. Zuerst werden die allgemeinen Prinzipien im Zusammenhang mit der
Bedienung vorgestellt. Nachher typische Vorgéange und Begriffe im Zusammenhang mit
der Konfiguration der Vorlagenobjekt aufgezeigt.

Als Zeitbasis fur SPS-Timer werden Zehntelsekunden angenommen. Falls Sie diese
Zeitbasis verandern, werden samtliche Zeitdauer von Verzogerungen sich entsprechend
andern.

Vorlagenobjekte sind Klassen von Softwareobjekten, welche einerseits auf einer SPS
implementiert sind und auf SPS-Ebene das gewiinschte Verhalten von Aktoren und
Sensoren steuern. Andererseits kann das Projekt mittels einer ProMoS-Anbindung auf
ProMoS-Ebene visualisiert werden. Drittens kdnnen die Daten gespeichert und die
Alarmierung konfiguriert werden. Dabei sind folgende Vorteile gegentiber einer reinen
SPS-Programmierung vorhanden:

1. Schnellere Projektierung von Projekten, indem nicht mehr jede Funktionalitat von
Aktoren und Sensoren einzeln implementiert werden mussen.

2. Schnellere Projektierung von Projekten, indem die Vorlagenobjekte Uber Optionen
verfiigen, welche bei einer Projektierung immer in Betracht gezogen werden missen.
Beispielsweise ist bei einer Ansteuerung eines Motors immer zu Uberlegen, ob
Ruckmeldungen im Form von Relaisriickmeldungen, Stormeldungen (Kaltleiter oder
Warmepakete) oder Prozessriickmeldungen (Uberwachung beispielsweise eines
Differenzdrucks, welcher durch den Motor aufgebaut wird) konfiguriert werden missen.

© 2022 MST Systemtechnik AG, Belp 26.10.2022
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Da ein Vorlagenobjekt immer auch Erfahrung im Bereich von Projekten widerspiegelt,
liefern sie bei der Erstellung von zukinftigen Projekten wertvolle Hinweise, an was
auch noch gedacht werden konnte.

3. Datenkapselung: Die Daten, welche zu einem Aktor oder zu einem Sensor gehoren,
werden in einer Instanz eines Vorlagenobjekts gespeichert. Damit gewinnen Sie
Ubersicht, falls Sie in einem Projekt Stérmeldungen bearbeiten oder
Projektierungsfehler beheben missen.

4. Die Datensicherung von wesentlichen Prozessdaten und die Alarmierungen im Fall von
Stérmeldungen sind bereits in der Projektierung ohne grossen zusatzlichen Aufwand
zusétzlich konfigurierbar.

Grundsatzlich ist es moglich, alle Konfigurationen mittels des PETs durchzufiihren.
Jedoch ist die Arbeit im GE haufig komfortabler, da die Daten mittels des GE ansprechend
dargestellt werden kdnnen.

Bei nach gefiihrten Objekten wurde ein Hinweis auf die verwendete Version und eine
Anderungsliste zu Beginn der Beschreibung eingefiigt. Falls auf einer Abbildung eine
vorgehende Version ersichtlich ist, bedeutet dies, dass seit dieser Version keine
Veranderung mehr am entsprechenden Detailbild durchgefuhrt wurden.

26.10.2022
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Das folgende Glossar definiert Worter oder Begriffe, welche im Zusammenhang mit
Vorlagenobjekten immer wieder auftreten. Weitere Begriffserklarungen sind im ProMoS-

Handbuch zu finden.

Begriffoder Wort

ABS

aufProMoS-Ebene oder auf PLS-
Ebene

Aktivierung

Alarmkonfigurationsbild

Alarmmanager

Alarmunterdriickungsgruppen

analoge Daten

Antiblockiersystem

Antiblockierfunktion

Anzeige und Schaltung

Anzugsverzdgerung

aufSPS-Ebene

Erlduterung

siehe Eintrag "Antiblockiersystem" unten.

Der Begriff "auf ProMoS-" oder "auf PLS-Ebene" bedeutet, dass der Vorgang nur auf
dem PC ablauft, welcher mittels SDriver mit der SPS-Projekt verbunden ist. Dies
bedeutet beispielsweise, dass eine Grenzwertliberwachung auf PLS-Ebene mittels
einer Analogmessung nicht fiirirgendwelche SPS-Aktionen verwendet werden kann.
Andererseits kénnen gewisse Vorgiange wie beispielsweise die Datenaufzeichnung
mittels des HDA-Managers nicht auf SPS-Ebene ausgefiihrt werden.

siehe Erlduterungen zum Begriff "zu aktivieren" weiter unten.

Die Alarmkonfigurationsbilder dienen zur Konfiguration von Alarme auf ProMoS-
Ebene. Siehe entsprechendes Kapitel "Der Alarmmanager (AImMng.exe)" des
ProMoS-Handbuchs. Siehe Kapitel "Alarmierung konfigurieren", um mehr tiber die
Konfiguration von Alarmen in Vorlagenobjekten zu erfahren.

Der Alarmmanager dient zur Behandlung von Stormeldungen auf ProMoS-Ebene.
Weitere Informationen siehe Kapitel "Der Alarmmanager (AImMng.exe)"im ProMoS-
Handbuch.

Alarmunterdrickungsgruppen werden in der Folgealarmunterdriickung verwendet,
um ein Gerat als untergeordnetes Gerdt zu definieren. Jedes Mal, wenn ein
entsprechendes ibergeordnetes Gerat (definiert dadurch, dass es die
entsprechende Sammelalarmgruppe besitzt) eine Stérmeldung erzeugt, dann
werden um untergeordneten Gerat alle entsprechenden Stéormeldungen
unterdrickt.

Die Bezeichnung "analoge Daten" kdnnte die Vermutung aufkommen lassen, dass
die Daten als Gleitkommazahlen gespeichert und Gibergeben werden oder sogar
echte analoge Signale Gbermittelt wirden. Dies ist jedoch nicht der Fall. Alle
ProMoS-Daten sind auf der SPS-Ebene immer Integer-werte. Den Charakter von
Gleitkommazahlen bekommen die Daten, indem sie entsprechend umgewandelt
werden. Vergleiche dazu mit dem Kapitel "6.10.4 Ansicht: Analoge Signale" des
ProMoS-Handbuchs.

Das Antiblockiersystem soll das Festsitzen von Aktoren verhindern, falls diese
wahrend langerer Zeit nicht betrieben wurden. Dies wird verhindert, indem diese zu
festgesetzten Zeiten kurzbetrieben werden.

Kurzes Betreiben des Motors im Rahmen des Antiblockiersystems (ABS), damit der
Motor nach langerer Ruhezeit nicht festsitzt.

Schaltflachen kénnen dazu verwendet werden, den bisherigen Wert darzustellen.
Darum wird in diesem Manual immer von "Anzeige und Schaltung" gesprochen, falls
beide Bedeutungen (einen bisherigen wert anzeigen respektive den neuen Wert
gegebenenfalls eintippen) gemeint sind. Siehe dazu auch die Abbildung "Bedienbild
MOTO5 nach Benutzeranmeldung"im Kapitel "Feldtypen und Farbcodierungen"

Punkt @ . Beachten Sie bitte, dass die Moglichkeit der Schaltungimmer
voraussetzt, dass Sie am System angemeldet sind und iber geniigend Rechte
verfigen.

Gleich bedeutend mit Einschaltverzégerung. Dieser Begriff wird oft im
Zusammenhang mit Stérmeldungen verwendet.

Der Begriff "auf SPS-Ebene" bedeutet, dass ein Vorgang keine Verbindung mit dem
ProMoS-Projekt bendtigt, um korrekt ausgefiihrt zu werden. Dies ist vor allem bei
sicherheitsrelevanten Vorgdngen unter Umstanden wichtig. Als Beispiel soll dies
anhand der Grenzwertlberwachungeiner Analogmessung ausgefiihrt werden. Falls
diese Grenzwertiiberwachungbeispielsweise eine Temperatur eines Speichers fir

© 2022 MST Systemtechnik AG, Belp
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Brauchwarmwasser iiberwacht, dann benétigt diese Uberwachungkeine
Verbindung mit dem ProMoS-System. In diesem Fall funktioniert die Uberwachung
der Temperaturauch dann noch, falls die Verbindung mit dem ProMoS-System
abgebrochenist.

Ausschaltung Schnellausschaltung oder Notausschaltung des Motors (siehe Kapitel "Objekt von
Hand ausschalten" respektive "externe Ausschaltungeines Objekts konfigurieren")

Ausschaltverzégerung Eine Ausschaltverzogerung dient dazu, Variablen, welche zuriickgesetzt werden, erst
nach einer gegebenen Verzégerungszeit in eine entsprechende andere Variable zu
kopieren. Es handelt sich sozusagen um ein verzogertes Kopieren fir die
Rlcksetzungeiner Variablen.

Bedienbild Bedienbilder werden in erster Linie fur als Detailbilder von Vorlagenobjekten
verstanden, welche zur Anzeige, Schaltung und Konfiguration von Elementen eines
Aktors, Sensors oder logischen Komponente verwendet werden. Vergleiche mit dem
Begriff des Prozessbildes unten.

Bemerkung Verwenden Sie Bemerkungen, falls ein Motor oder ein Ventil von Hand in Reparatur
oder ausgeschaltet wird und Sie in der Steuerung selber den Grund fiir diese
Handschaltung vermerken wollen. Dies geschieht am besten zusammen mit dem
Datum und lhrem Kiirzel. Damit vermeiden Sie, dass irrtimlich ein Gerat geschaltet
wird oder dass ein Gerdtin der Anlage vermisst wird.

Bezeichnung Die Bezeichnungvon Objekten wird im ProMoS-Handbuch, Kapitel "AKS-System"
erlautert.
Bildverweis Unter Bildverweis werden Schaltflachen verstanden, welcher mit der linken

Maustaste angeklickt werden konnen, um ein anderes Bild zu 6ffnen oder das Bild,
in welchem sich der Bildverweis befindet, zu schliessen.

Bypassbetrieb Bei Motoren mit Frequenzumrichter besteht zuweilen die Moglichkeit, den Motor
direkt an dem Versorgungsnetz unter Umgehung des Frequenzumformers
anzuschliessen. Diese Schaltung ermdglicht den Betrieb des Motors selbst dann,
falls der Frequenzumformer des Motors defekt ist. Diese Art der Schaltung wird
Bypassbetrieb genannt.

dekorativ Eine Grosse soll als dekorativ bezeichnet werden, wenn Sie in den Bedienbildern zur
blossen Anzeige verwendet wird, jedoch in keiner Art und Weise fir Berechnungen
irgendwelcher Art verwendet wird. Als Beispiel fiir dekorative Grossen soll die
Energieeinheitin den Energiezdhlern verwendet werden. Ob Sie kWh oder MWh fiir
die Energieeinheit verwenden, spielt zwar fiir die Anzeige im Vorlagenobjekt eine
Rolle. Auch Kommentare sind in der Regel dekorativ. Jedoch bleibt der Zahlenwert
der Energie im Vorlagenobjekt der gleiche. Das Gegenteil einer dekorativen Grosse
ist eine funktionelle Grésse.

digitale Ausgange Im allgemeinen werden unter dem Begriff "digitale Ausgange" Signale verstanden,
welche im Nullzustand 0 Vund im geschalteten Zustand 24 V Spannung besitzen und
mittels digitalen Ausgangskarten durch die SPS geschaltet werden.

Eingabe Eingabefelder konnen dazu verwendet werden, den bisherigen Wert darzustellen.
Darum wird in diesem Manual immer von "Eingabe" gesprochen, falls die beiden
Bedeutungen (einen bisherigen Wert anzeigen respektive den neuen Wert
gegebenenfalls eintippen) gemeint sind. Siehe dazu auch die Abbildung "Bedienbild

MOTOS5 nach Benutzeranmeldung"im Kapitel "Feldtypen und Farbcodierungen"

Punkt . Beachten Sie bitte, dass die Eingabe eines Werts immer voraussetzt,
dass Sie am System angemeldet sind und Gber genligend Rechte verfligen.

Einheitenanzeige In ProMoS konnen fir die Anzeige von Werten Einheiten wie °C oder kW verwendet
werden. Dies bedeutet jedoch nicht, dass sich die angezeigten Werte dandern, falls
sie einen anderen Einheitenvorsatz (beispielsweise "kW" statt "MW" verwenden.
Die Einheiten dienen nur der Anzeige und sind nicht an der Datenverarbeitung
beteiligt. Diese Regel wird in dieser Dokumentation "Regel der Anzeige der Einheit"
genannt.

Einschaltverzogerung Eine Einschaltverzogerung dient dazu, eine bindre Variable, welche anfanglich
zuriickgesetzt ist, erst nach einer gegebenen Verzogerungszeit (beispielsweise 5
Sekunden)zu setzen, falls eine andere Variable gesetzt wird. Es kann also als
verzogerte Kopierfunktion zwecks Einschaltung verstanden werden. Diese
Einschaltverzogerungen kann verwendet werden, um beispielsweise zuerst eine
Klappe zu 6ffnen, falls ein Motor gestartet wird.

F-Box Eine F-Box ist ein logischer Baustein innerhalb von Fupla.

26.10.2022
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F.Dummy
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GE

HDA-Manager

Heizgrenze

Infobild
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Eine Grosse ist funktional, falls sie in eine Berechnungeinfliesst oder von der oder
zur SPS Gbermittelt werden. Ein typisches Beispiel einer funktionalen Grosse sind
die Faktoren, welche in den Energiezdhlern verwendet werden kdnnen. Obwohl
diese Grosse selber nicht mit der SPS kommuniziert werden, kdnnen Sie zur
Umrechnungder Gréssen auf ProMoS-Ebene verwendet werden. So kann unter
Umstanden vermieden werden, dass ein ganzes Projekt neu generiert, Ubersetzt
und aufdie Steuerung geladen werden muss, falls sich ein Umrechnungsfaktor
andert.

Falls eine Variable fiir die Fehlersuche geeignetist, bedeutet dies, dass einerseits
dessen Wert abgelesen werden kann und mit anderen Werten verglichen werden
kann. Andererseits bedeutet dies, dass nebst dem Wert der Variable haufignoch
dessen SPS-Adresse aufgeschrieben wird. Damit kann bei entsprechender
Berechtigungaufder SPS tiberprift werden, ob die Variable in der SPS den richtigen
Wert besitzt. Ist dies der Fall, dann ist entweder die Ubertragung von der SPSins
ProMoS nicht in Ordnung oder die SPS-Werte werden falsch in die entsprechenden
ProMoS-Werte umgerechnet (vergleiche mit dem ProMoS-Handbuch, Kapitel "6.10.4
Ansicht: Analoge Signale", und Kapitel "Fehlersuche").

Die Elektroschemabezeichnungdient zur Zuordnung eines Vorlagenobjekts zu den
entsprechenden Objekten, welche mittels eines Elektroschema gezeichnet wurden.
Invielen Vorlagenobjekte sind entsprechende Felder eingetragen, in welche Sie die
Elektroschemabezeichnungeintragen kénnen.

siehe Eintrag "Mobiles Alarmkonfigurationsbild" weiter unten.

Die Folgealarmunterdriickungist ein Mechanismus, mit dem die Stérmeldungen von
abhdngigen Gerdten unterdriickt werden kann, falls beim Gbergeordneten Gerat
eine Stormeldunganstehend ist. Ublicherweise ist das (ibergeordnete Gerit ein
Hauptschiitzund ein untergeordnetes Gerdt ein Motor. Falls der Hauptschiitz
abgefallenist und eine entsprechende Stérmeldung erzeugt, dann macht es keinen
Sinn, die Stormeldungen der angeschlossenen Motoren ebenfalls anzuzeigen. Die
Implementierungund Fallen der Folgealarmunterdrickung wird im Kapitel der
Analogmessung (MESO1) genau beschrieben.

Das Flag mit der Bezeichnung "F.Dummy" wird fir Datenparameter verwendet, in
welche geschrieben werden, oder Ausgangsparameter verwendet, falls diese
Parameter zwar fiir die fehlerfreie Ubersetzung des Projektes verwendet werden
mussen, sie selber jedoch nicht benétigt werden. Siehe nachfolgenden
Glossareintrag fiir weitere Erlduterungen.

Das Flag mit der Bezeichnung "F.Null" zeigt tiblicherweise an, dass eine Option nicht
konfiguriert ist. Definitionsgemass besitzt das Flag mit der Bezeichnung "F.Null"
immer den Wert 0, ist also zurlickgesetzt. Ein typischer Anfangerfehlerin der Arbeit
mit ProMoS besteht darin, statt F.Null F.Dummy zu schreiben (oder umgekehrt).
Wdhrendem F.Null immer zuriickgesetzt ist, ist der Wert von F.Dummy unbestimmt,
schlimmer noch, er kann aufunkontrollierte Art und Weise zwischen0Ound 1
schwanken. Dies wiirde dazu fihren, dass Optionen mehr oder weniger zufélligein
und ausgeschaltet werden. Verwenden Sie fiir unbenutzte Eingabe-oder
Datenparameter, welche eingelesen werden, immer F.Dummy, fir unbenutzte
Datenparameter, in welche geschrieben wird, oder Ausgangsparameterimmer
F.Dummy

Fupla ist Graphisches Programmiertool der Entwicklungsumgebung PG5 von Saia.

Grafik-Editor von ProMoS. Weitere Informationen tUber den GE kénnen Sie dem
Kapitel "Grafikeditor (GE)" des ProMoS-Handbuchs.

Tool, mit welchem die Datenaufzeichnung auf ProMoS-Ebene durchgefihrt werden
kann. Siehe dazu das entsprechende Kapitel im ProMoS-Handbuch unter "8.4 Die
Historische Daten-Akquisition (HDAMng.exe)".

Die Heizgrenze bezeichnet diejenige Temperatur, oberhalb welcher die Heizung nur
noch Brauchwarmwasser erzeugt, jedoch keine Warmeenergie fiir die Heizung mehr
bereitstellt.

Das Infobild umfasst tiblicherweise Elemente der Konfiguration, welche die
projektierende Personim Verlaufder Konfiguration festlegen muss und welche
nicht die Elemente der Konfiguration der Handschaltungen, der externen
Quittierung, der Sammelalarmgruppen, der Alarme, der Erfassungvon historischen
Daten, der Protokollierung, der Fernalarmierungumfasst. Es kann als Kern der
Konfiguration eines uminitialisierten Vorlagenobjekts betrachtet werden. Siehe
Kapitel "Uberpriifung der Relaisriickmeldung eines Objekts konfigurieren",
"Uberpriifung der Prozessriickmeldung eines Objekts konfigurieren" oder

© 2022 MST Systemtechnik AG, Belp
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"Uberpriifung der externen Stérmeldung eines Objekts konfigurieren".Als typisches
Element eines Infobilds sei die Aktivierung der Uberpriifung der Riickmeldungen von
Klappen oder Ventilen erwdhnt.

Initialwert Ein Initialwert eines Vorlagenobjekts ist derjenige Wert, welcher vorhanden ist, auf
die Steuerung geladen und dann neu gestartet wird. Der Initialwert kann erzwungen
werden, indem die Steuerung mit "Restart cold" neu gestartet wird.

Kaltstart Der Kaltstart eines Vorlagenobjekts bedeutet in der Regel, dass die berechneten
Werte des Vorlagenobjekts durch dessen |nitialwerte (iberschrieben werden. Bei
PID-Reglern hingegen bedeutet jedoch ein Kaltstart, dass bei gegebenen Ein-und
Ausgangsgrossen der Wert des Integrators derart berechnet wird, dass bei der
erneuten Berechnungder Stellgrosse der gegebene, frei konfigurierbare Wert
resultiert. Damit kann erreicht werden, dass ein Regler von jeder beliebigen
Stellgrosse aus gestartet werden kann.

Kaskadenschaltung Fur eine Definition der Kaskadenschaltung wird aufdie Dokumentation eines
Laftungsreglers (PID37) verwiesen.

Konfiguration Unter dem Begriff der Konfiguration wird in diesem Handbuch die Konfiguration der
Softwareobjekt zwecks Codegenerierungverstanden. Die Konfiguration ist praktisch
das Gleiche wie die Eingabe von Werten, ausser dass die Meinungist, dass diese
Werte wahrend der Projektierungsphase und ganzselten wahrend des Betriebs der
Anlage verdndert werden missen. Als typisches Beispiel einer Konfiguration sei die
Eingabe der Einschaltverzogerung der Stérmeldung der fehlenden oder zu spaten
Rickmeldungeiner Klappe erwdhnt. Dieser Wert variiert fiir jeden Klappentyp und
muss darum immer eingegeben werden, falls die entsprechende Rickmeldung
Uberwacht werden soll. Klicken Sie mit der linken Maustaste aufdas Eingabefeld,
um dessen Wert zu verdndern. Zugleich beinhaltet dieser Ausdruck die Anzeige des
bisherigen Werts, welcher von der Herstellerfirma des Vorlagenobjekts oder frither
gesetzt wurde. Weitere Informationen iber Konfigurationskonzepte siehe
entsprechendes Kapitel.

Konfigurationsbild Die Konfigurationsbilder umfassen tblicherweise die Konfiguration der
Handschaltungen, der Sammelalarmgruppen und der externen Quittierung eines
uminitialisierten Vorlagenobjekts. Siehe Kapitel "Externe Handschaltungen
konfigurieren", um mehr Gber die Konfiguration von Handschaltungen mittels
Vorlagenobjekten zu erfahren. Siehe Kapitel "Externe Quittierung eines Objekts
konfigurieren", um mehr tber die externe Quittierung von Objekten zu erfahren.

Leitfunktionen Mit Leitfunktionen kdnnen auf ProMoS-Ebene Daten miteinander verkniipft oder
aufbereitet werden. Siehe dazu das entsprechende Kapitel im ProMoS-Handbuch
unter "7.2.7.1.1 Kompilierbare Leitfunktionen".

Logik Falls ein Signal mit einer normalen Logik eingelesen oder gesendet wird, ist der
Signalpegel genau dann hoch, falls die Variable gesetzt ist (Quellbetrieb). Falls ein
Signal mit einerinversen Logik eingelesen oder gesendet wird, ist das Signal genau
dann hoch, falls die Variable zuriickgesetzt ist (Senkbetrieb).

Das Einlesen wird tblicherweise mit einerinversen und das Senden mit einer
normalen Logik durchgefiihrt. Dies hat den Vorteil, dass Leitungsunterbriiche
erkannt werden konnen respektive der Aktor im Fall der fehlenden Ansteuerung
nicht geschaltet wird.

logischer Baustein Ein logischer Baustein ist ein Vorlagenobjekt, welches nicht zum Einlesen oder zur
Ansteuerungvon physikalisch vorhandener Geraten wie beispielsweise
Messsensoren oder Motoren dient.

Mobiles Alarmkonfigurationsbild | Bild der Fernalarmierungen dient der Konfiguration der Fernalarme des
Vorlagenobjekts. Mehr Informationen liber Fernalarmierungen siehe Kapitel "Der
Malmmanager (MalmMng.exe)" des ProMoS-Handbuch und Kapitel
"Fernalarmierungeines Objekts konfigurieren" weiter unten.

Netzwiederkehr Von einer Netzwiederkehr wird dann gesprochen, falls die SPS stromlos wurde und
anschliessend wieder mit der Speisespannungversorgt wird. Dies ist Gblicherweise
bei einem Stromausfall der Fall. Im Fall der Netzwiederkehr muss garantiert
werden, dass die Anlage sicher hochgefahren wird, ohne dass es zu Personen-oder
Sachschdaden kommt oder dass irrtiimlicherweise Stormeldungen abgesetzt
werden, welche ein erneute Einschaltungder Anlage verunmaéglichen.

Notausschaltung Die Notausschaltungist gleichbedeutend zur Ausschaltung des Objekts (siehe
entsprechender Eintrag oben)

Notladung Die Notladungbezeichnet bei der Brauchwarmwasseraufbereitung eine ungeplante
Erhéhung der Wassertemperatur des entsprechenden Speichers. Nach Moglichkeit
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ist eine solche Notladung zu vermeiden, da diese oft mit teurerer Energie
vorgenommen werden muss, als sie bei einer geplanten Aufheizung eingesetzt
werden kénnte.

Eine solche Bezeichnung eines Gerdts von Saia-Burgess bedeutet nicht, dass die
Gerdtebezeichnung "PCD4.W3XX" lautet, sondern, dass alle Gerate mit
Bezeichnungen "PCD4.W300", "PCD4.W301" bis "PCD4.W399" gemeint sind. Welche
dieser Gerate tatsachlich vorkommen, kann beispielsweise unter "http://www.sbc-
support.ch/" nachgeschlagen werden.

Projektierung-und Engineeringtool von ProMoS. Siehe entsprechendes Kapitel
"Projekt Engineering Tool (PET)" des ProMoS-Handbuchs fir weitere Informationen.

PID ist eine Abklrzung fiir "proportional, integral und differential". Diese Abkiirzung
wird vor allemim Bereich der Regelungstechnik verwendet im Zusammenhangvon
Reglern von linearen Regelstrecken.

Protokollkonfigurationsbilder dienen der Konfiguration von Protokollierungen des
Vorlagenobjekts. Mehr Information tiber Protokollierungen siehe Kapitel
"Protokollmanager (PRTMng.exe)" des ProMoS-Handbuchs.

Der Begriff des Prozesses wird bei Motoren verwendet. Er bedeutet beispielsweise
den Luftmassenstrom, falls der Motor als Ventilator verwendet wird, oder den
FlUssigkeitsstrom, falls der Motor als Pumpe verwendet wird.

Unter dem Begriffder Prozessbilder werden die Bildschirmfenster verstanden,
welche liber die Bedienungvon einzelnen Aktoren, Sensoren oder logischen
Komponenten hinausgehen und entweder Anlageteile (wie eine Liftung, eine
Heizung oder eine Heizverteilung) oder ganze Anlagen umfassen. Vergleiche mit dem
Begriff "Bedienbild" oben.

Im Zusammenhang mit ProMoS wird unter Quittierung die Bestatigung verstanden,
dass eine bestimmte Stérmeldung einmal gelesen wurde. Ublicherweise werden
vor der Quittierung Massnahmen ergriffen, damit nach der Quittierungdie
Stérmeldung nicht mehr aktuell ist. Weitere Informationen siehe Kapitel
"Stormeldekonzepte".

Abkurzung fiir "Remote Input/ Output" Modul. Ein RIO ist eine abgesetzte Ein-und
Ausgabekarte fiir Saia-Steuerungen. Fiir weitere Angaben seiaufdie Homepage von
Saia verwiesen.

Die Sammelstorungist die "Oder"-Verknupfungallerin einem Objekt definierten
Stérmeldungen. Bei einem Motor mit Vor-und Rickwartsbetrieb (MOT05) sind dies
die externe Stormeldung, die fehlende oder zu spate Rickmeldung des Vor-, des
Rickwartsbetriebs oder des durch den Motor erzeugten Prozesses.

Klicken Sie mit der linken Maustaste aufeine Schaltfliche, um eine Aktion
auszufihren.

Die Schnellausschaltung eines Objekts ist gleichbedeutend zur Ausschaltung eines
Objekts (siehe entsprechender Eintrag oben).

Eine Sequenzfunktion dient beispielsweise dazu, Stellgréssen innerhalb eines
Teilbereichs von 0-100% in Stellgréssen im Bereich von 0 -100% umzurechnen. Ein
Beispiel fiir eine Sequenzfunktion ist im Kapitel iber die stetigen Ventile abgebildet

(vergleiche mit dem Infobild des stetigen Ventils, Punkt @ ).

Mit "Objektsymbol" werden die Makros eines einzelnen Vorlagenobjekts
bezeichnet, welche aus der entsprechenden Bibliothek mit der Bezeichnung "mac"
des Projektes gespeichert werden. die Objektsymbole sind zu Beginn nicht
initialisiert und werden im Rahmen der Projektierung uminitialisiert.

Abktirzung fur "Speicherprogrammierbare Steuerung". Mit diesen werden Aktoren
gesteuert, Sensoren gelesen und Anwenderprogramme berechnet.

Eine Sollwertkurve ist eine Abbildung, in welcher ein Sollwert in Abhdngigkeit von
gegebenen Werten berechnet werden. Ublicherweise werden Sollwertkurven als
lineare Abbildung mit einer Grossenbeschrankungdefiniert so dass die Bildpunkte
der Abbildungnicht kleiner als der minimale respektive grosser als der maximale
Punkt werden konnen. Es sind jedoch auch Kurven vorhanden, welche aus mehreren
linearen Kurven zusammengesetzt und stetig sind (beispielsweise die Heizkurven
des Heizungsreglers PID12). Die Sollwertkurven werden tblicherweise durch die
Angabe von wenigen Punkten (2 -4 Punkte) charakterisiert. Das bedeutet, dass ihre
Implementation aufeiner SPS nicht ressourcen-oder speicherintensivist.

© 2022 MST Systemtechnik AG, Belp
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T1-Filter Glattungvon gemessenen Daten mittels des Rechenverfahrens der T1-Filterung.

Siehe dazu auch das Kapitel "Infobild der Analogmessung", Punkt .

Trendbild Das Trendbild dient zur Anzeige von historischen Daten und zur Konfiguration der
Datenaufzeichnung. Siehe Kapitel "Betriebszustand eines Objekts erfassen" sowie
"Trenderfassung eines Objekts konfigurieren", um mehr Gber die Trenderfassung
eines Objekts sowie dessen Konfiguration zu erfahren.

libergeordnetes Gerat Das libergeordnete Gerdtin einer Folgealarmunterdriickung verhindert die
Erzeugungvon Stormeldungen von den ihm direkt oder indirekt unterstellten
Gerédten. Siehe dazu auch Kapitel "Sammelalarkonfigurationsbild der analogen
Messung".

Umrechnung Die Werte von analogen Signalen kdnnen auf ProMoS-und SPS-Ebene umgerechnet
werden, bevor sie an das jeweilige Gegenliber gesendet werden. Siehe dazu Kapitel
"Ansicht: Analoge Signale" des ProMoS-Handbuch, um mehr tGber dieses Thema zu
erfahren.

untergeordnetes Gerat Die Stormeldungen eines untergeordneten Geratin einer Folgealarmunterdrickung
werden unterdriickt, falls deren Ubergeordneten Gerate bereits eine Stormeldung
erzeugt haben. Siehe dazu Kapitel "Sammelalarkonfigurationsbild der analogen
Messung".

Wartungsintervall Das Wartungsintervall gibt an, nach wie vielen Betriebsstunden seit dem Zeitpunkt
der letzten Wartung der Motor das nachste Mal einen Wartungsalarm auslésen soll.
Beispiel: Der Motor wurde das letzte Mal gewartet, als er 15000 Betriebsstunden
besass. Das Wartungsintervall ist 6000 Betriebsstunden. Das bedeutet, dass nach
21000 Betriebsstunden ein Wartungsalarm ausgeldst wird. Soll die Wartung
deaktiviert werden, so wird 0 Stunden in das Wartungsintervall geschrieben
werden.

Wandlerverhdltnis Das Wandlerverhéltnis zeigt bei Energiezdhlern an, mit welchem Faktor die
gemessen Werte vor dessen Ausgabe umgerechnet werden. Weitere Angaben sind
den Datenbldttern der verwendeten Energiezdhler entnommen werden.

Wrapper Ein Wrapper oder ein Wrapperobjekt ist ein Vorlagenobjekt, dessen Logik in einem
anderen Programmteil, beispielsweise in eine F-Box oder sogarin einer eigenen
Fupla-Datei ausgelagert wurde. Dies hat den Effekt, dass das Objekt weniger leicht
wiederverwendbar ist. Jedoch ist ein Wrapperobjekt einfacher zu realisieren, da die
Softwaretests dem Anwender des Vorlagenobjekts tiberlassen werden oder aber
das Wrapperobjekt rein der Visualisierung von SPS-Variablen dient, nicht jedoch zu
dessen Steuerungrespektive Regelung.

Ventillaufzeit oder Zeit, welche eine Klappe oder ein Ventil hochstens bendtigt, um entweder ganzzu
Klappenlaufzeit schliessen oder ganzzu 6ffnen. Im Allgemeinen sind die Ventillaufzeiten kleiner als 3
Minuten (180 Sekunden).

Version Die Version kann einerseits eine Version eines Makros bedeuten, welches mit dem
ProMoS-Projekt aufgerufen wird. Viel haufiger ist jedoch mit der "Version" die
Version gemeint, welche eine Sourcecodedatei, ein Bedienbild oder ein Infobild
besitzen. Diese Version dient im Wesentlichen MST zur Qualitatskontrolle. Sie hat
oft funktional keine Bedeutung.

zu aktivieren Bei Umschaltmdglichkeiten wurde immer der Term "zu aktivieren" oder
"Aktivierung" verwendet. Jedoch ist damitimmer auch gegebenenfalls eine
Deaktivierung gemeint. Dieser Term wurde gewahlt, weil er kiirzerist als der
eigentlich korrekte Term "bei Bedarfzu aktivieren oder zu deaktivieren" oder
"Aktivierung respektive Deaktivierung". Falls keine Deaktivierung mehr méglich ist,
wird von "zu setzen" gesprochen. Um dies aufzuheben, miisste der Zustand
"zurlickgesetzt" werden.
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2.2 Allgemeiner Bildaufbau eines Objekts

Alle Objekte besitzen verschiedene Bedien-, Informations- und Konfigurationsbilder,
welche im Grafikeditor (GE) gedffnet werden kdnnen. Der nachfolgende Artikel ist eine
Kopie des entsprechenden Artikels, welcher fir einen Motor mit VVor- und
Ruckwartsbetrieb (MOTO05) geschrieben wurde. Er soll einen Uberblick tiber die
verschiedenen Bilder von Objekten geben. Beachten Sie bitte, dass andere Objekte
durchaus noch andere Bilder besitzen kénnen.

Die Abbildung unten zeigt schematisch die Bilder eines Objekts und deren Verknipfungen:

Objekimakro
im Prozesshild

'

Bedienhild
[nfohbild
Kunfi%ﬁlrjatin ns- Alarmbild Trendbild
. Konfiguration
Protokollbild Fernalarmierung

Schema Teilbilder eines Objekts

Im Folgenden werden die einzelnen Elemente des Bildaufbaus mit Abbildungen gezeigt.

© 2022 MST Systemtechnik AG, Belp 26.10.2022



ProMoS VLO-Bibliothek Allgemeine Einleitung 14

Die folgende Abbildung zeigt das Prozessbild, welches den Motor als Objektsymbol (siehe
entsprechenden Eintrag im Glossar) enthélt.

.J@

Objektsymbols eines Objekts
(MOTO05) in einem Prozessbild

Ist das Objektsymbol griin, dann bedeutet dies, dass die Rickmeldung des Motors (oder
die Ausgangsvariable, falls der Motor tiber keine Aktivierung der Uberpriifung der
Ruckmeldung verfligt) anzeigt, dass der Motor betrieben wird. Fir die tblichen
Objektsymbole und Hilfsgréssen derselben wird auf das Kapitel mit der Bezeichnung
"Zustande des zweistufigen Motors (MOT02)" verwiesen.

Wird mit der linken Maustaste auf die Schaltflache oben rechts im Objektsymbol geklickt

@ , dann 6ffnet sich das Bedienbild des Motors.
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Bedienbild Motor vor-/riickwirts (MOT05_01)

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwartsbetrieb  [IETENN Freigabe Riickwarsbetrie [IETEEN
Rickmeldung Vorwartsb.  [IETENN Ruckmeldung Rickwartsb [IIETEEN
Betr.std. Vorwartsbetr. 250 Std. Betr.std. Rickwarsbetr. 252 5td.
Anz Schaltgn. Vorw.betr. [ 15 Schaltgn. Riickw betr. [ 13

Letrtmals gelaufen var 0 Std.

Verzogerungen
Einschaltverz. Vorw befr. 0 Sek. Einschaltverz. Rickw. befr. 0 Sek
Ausschiverz. Vorw.betr. 0 Sek. Ausschiverz. Rickw.betr. 0sek.

Wartung -
Wartungsintervall 200 Std.  Letzte Wartung in h 501 Std.
Storungen «
Stérmeldung | Aus |
Strg. Rickm. Vorwbetr.  [IETEIN Verz. Rickm. Vorw betr. 0] Sek.
Strg. Riickm. Rickw.betr. [ IETENN Verz Riickm. Rickw betr. 0 Sek.
Prozessrilckmeldung | Aus | Verz Prozessriickmeldung 0 Sek
Bedienung -
Bemerkung |

ESchema | Cluittiert |
(] @' Test_MOTD5:L01:AV:001 2 |

Bedienbild eines Obekts (MOTO5)

Innerhalb dieses Bedienbilds existieren folgende Bildverweise:
@ Aufruf des Infobilds des Motors

@ Schaltflache, um das Bedienbilds des Motors zu schliessen
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Infobild Motor vor-/ riickwarts (MDT05_02]

Betriebsinformationen
Ausgang Vorwirtsbetrieb Motor F.15 Ausgang Rickwirtzbetriek Motor F.10
Freigabe Vorwartsbetr. [ off [ SOCKETF4142 Freigabe Riickwirtsbetr. [ off [ SOCKET F4122
Betr.std. Worwartsbetr. [ o000 [ SOCKET R10s0 Betr.std. Riickwartsbetr. [ 000 [ SOCKET R1081
Anz. Schaltgn. Vorw betr. [ 0 [ =ocKETR1104 Schaltgn. Riickw betr. [ 0 [ SOCKETR1105
Letztmals gelaufen vor [ 000 [ =OCKET R1089

Verzdgerungen
Einschaltverz. Vorw. betr. | 1] | SOCKET R1094 Einschaltverz. Riickw. betr. | 0 | SOCKET R1055
Auszch.verz. Vorw betr. | 1] | SOCKET R1052 Aussch.verz. Riickw betr. | 0 | SOCKET R1053
Umsch.verz. Vor-/ Rickwartsbetr. [ 0 | soCKET Riose Umszch.verz. Riick-/ Vorwartsbetr.. [ 0 [ SOCKET R1088
Mindestiaufzeit Vorwartsbetrieb [ 0 [ SoCKET R10%6 Mindestiaufzeit Rickwirtsbetrish [ 0 [ SOCKET R1087

Wartung v Antiblockiersystem EinfAus
Wartungsintervall [ 000 [ socKET R1107 Antiblockiersystem Einfbus [ [ SOCKET F4135
Letzte Wartung in h [ 000 [ sockETRi108 nichstes Mal deblockieren [ [ SOCKET F4137
Wartung erforderlich E [ SOCKET F4171 ABS Phase gerade aktiv? G [ SOCKET F4138

Einschaltdauer k.20

|7 externe Stormeldung aktiv |7 RMP aus/einschalten
externe Stormeldung aktiv [ | sockeTF4167 RMP ausieinschalten [ [ SOCKET F4160
Adr. Eing. Stormeldung F.14 Adr. Eing.Prozessrickmeldung F13
Eing. Stérmeldung Motor [ off | sockeTF4168 Rickmeldung Prozess [ off [ SOCKET F4181
Starmeldung [ off | sockeTF41e8 Keine Prozessrickmeldung [ off [ SOCKET F4162
Logik Stérmeldung / 1=Logik invers [ Mormal | [ SOCKET F4170 Logik Prozessmeldung [ Mormal | [ SOCKET F4163

Verz. Prozessrickmeldung [ 0 [ SOCKETR1103

¥ Riickm. Vorw.betr. aktiv. ¥ Riickm. Riickw.betr. aktiv.
Riickm, Vorw betr. aktiv. [ [ sockeTF41sz Rickm. Rickw betr, aktiv. [ [ SOCKET F4156
Adr, Eing. Ruckm. Worw.betr. F.11 Adr. Eing. Rickm. Rickw.betr. F12
Rickmeldung Vorwartsb. [ 0On [ SockeTF4153 Rickm. Rickwdrtsb. [ On [ SOCKET F4157
Strg. Rickm. Worw.betr, [ off | sockeTF4154 Strg. Rickm. Rickw.betr, [ off [ SOCKET F4158
Logik Rilckm. WVorw.betr. [ Mormal | [ SOCKET F4155 Logik Rickm. Rickw betr. [ Mormal | [ SOCKET F4159
Verz. Rickm. Vorw.betr. [ 0 [ sockETR1101 Verz. Rickm. Rickw.betr, [ 0 [ SOCKETR1102

X@ ;Q:@i ] @ TestMOT005:L01:AV:001 D |

Infobild eines Objekts (MOTO5)

Das Infobild besitzt folgende Bildverweise:

@ Verweis auf das Konfigurationshild

@ Verweis auf das Alarmkonfigurationsbild

@ Verweis auf das Trendbild

® Schaltflache, um das Infobild zu schliessen
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Kenfigurationshild Motor vor-/ rickwarts (MOTO5_03)
Reparatur -
HW-Eingang Reparaturschalter | F.Mull
Reparatur | Mein | SOCKET F1030
Logik Reparaturschalter / 1=Invers | Normal | | SOCKET F1029
Software Rep.schalter | Aus | SOCKET F1031
Handbetrieb
Handschalter Notbedienebene | F.Mull
Handbetrieb | Mein | SOCKET F1013
Logik des Handschalters | Normal | | SOCKET F1012
Softwareschalter fir Handbetrieb |  Aus | SOCKETF1014
Handschalter Rickwirtsbetrieb | VR | SOCKETF1015
Schnellabschaltung
Adr. Eing. Schnellabschaltung | F.Mull
Schnellabschalung | Mein | SOCKET F1004
Logik Schnellabschatung | Mormal | | SOCKET F1003
Motor Schnellabschaltung | Aus | SOCKETF1005
Stormeldung Motor
Sammelalarmgruppe | 131076 | | SOCKET R1011
Alarmunterdrickungs-/ Sammelalarmgruppen EJ@J@M@
Stormeldung Motor | Aus SOCKETAEA06
Adr. Eing. externe Quittierung | F.Mull
1=Cuittieren /0=0uittiert | Aus | SOCKET F1018
40 |

Konfigurationsbild eines Objekts (MOTO5)

Das Konfigurationsbild besitzt folgenden Bildverweis:

Schaltflache, um das Bild der Konfiguration aller Alarmunterdriickungs- respektive
Sammelalarmgruppen aufzurufen.

@ Schaltflache, um das Konfigurationsbild zu schliessen.

© 2022 MST Systemtechnik AG, Belp 26.10.2022



ProMoS VLO-Bibliothek Allgemeine Einleitung 18

Das Bild der Konfiguration aller Alarmunterdriickungs- respektive Sammelalarmgruppen

besitzt als Bildverweis die Schaltflache , mit welcher es wieder geschlossen werden
kann:

Sammelalarmbkonfig. Motor mit Vor- und Rickwartsbetrieb (MOT05_09)

Sammelstorung

Alarmunterdrickungsgruppe 0 Sammelalarmgruppe 0
Alarmunterdrickungsgruppe 1 Sammelalarmgruppe 1
Alarmunterdrickungsgruppe 2 Sammelalarmgruppe 2
Alarmunterdrickungsgruppe 3 Sammelalarmgruppe 3
Alarmunterdrickungsgruppe 4 m Sammelalarmgruppe 4 m
Alarmunterdrickungsgruppe 5 Sammelalarmgruppe 5
Alarmunterdrickungsgruppe § Aus Sammelalarmgruppe 6 Aus
Alarmunterdrickungsgruppe 7 Aus Sammelalarmgruppe 7 Aus
Alarmunterdrickungsgruppe & Aus Sammelalarmgruppe & Aus
Alarmunterdrickungsgruppe 9 Aus Sammelalarmgruppe 9 Aus

Alarmunterdrickungsgruppe 10 Sammelalarmgruppe 10 Aus
Alarmunterdrickungsgruppe 11 Sammelalarmgruppe 11 Aus
Alarmunterdrickungsgruppe 12 Sammelalarmgruppe 12 Aus
Alarmunterdrickungsgruppe 13 Sammelalarmgruppe 13 Aus
Alarmunterdrickungsgruppe 14 Sammelalarmgruppe 14 Aus
Alarmunterdrickungsgruppe 15 Sammelalarmgruppe 15 Aus
Sammelalarmgruppe | i | SOCKET R1011

Sammelalarmunterdrickungsgruppe

| SOCKET R1012

ED

Folgealarmunterdrick.

£1D)

Bild der Konfiguration aller Alarmunterdriickungs- respektive Sammelalarmgrupppen eines
Objekts (MOTO05)
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Alarmkenfigurationshild Motor ver-/ rickwarts (MOT05_04)

Alarmierung

[ externe Stormeldung aktiv v Reparatur
Logik = =] =l Logik = =] =l
Prioritat z 1] 2] 3] 4] 5] Prioritat rz 1] 2] 3] 4] 5]
Alarmgruppe ’71 Alarmgruppe ’71
Alarmtext | Alarmtext |
[¥ Riickm. Vorw.betr. aktiv. [¥ Riickm. Riickw.betr. aktiv.
Logik = =] =l Logik = =| =]
Prioritat z 1] 2] 3] 4] 5] Prioritat z 1] 2] 3] 4] 5]
Alarmgruppe [0 Alarmgruppe [0
Alarmtext | Alarmtext |

[¥ RMP aus/einschalten

Logik 3= 2= ==
Prioritéit Iz (1] 2] 3] 2] 5]
Alarmgruppe ,70
Alarmtext |
o lel 0 temonwsiotavon TR

Trendbild eines Objekts (MOTO5)

Das Alarmkonfigurationsbild besitzt folgende Bildverweise:

@ Verweis auf das Protokollkonfigurationsbild

@ Verweis auf das Alarmkonfigurationsbild der mobilen Alarmierung

@ Schaltflache, um das Alarmkonfigurationsbild zu schliessen
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Bild Konfiguration Protekellierungen Motor vor-/ rickwarts (MOT05_07)

Testmotor

Protokollierung

Verzdgerungen
¥  Einschaltverz. Vorw betr.
¥ Ausschverz. Vorw betr.

-

HlleWerte  Alle |
AlleWerle _Alle |
W Umsch.verz. Vor-/ Rickwdrtsbetr, | Alle Werte &I

¥  Mindestiaufzeit Vorwértsbetrieb

-

-
¥
=

[Z[EE]E

=

Alle Werte  Alle |

Wartung
¥ Wartungsintervall

[Revee e

£
2

[V Einschaltverz. Riickw. betr. Im &l 0-=1| 1-=0
[V Aussch.verz. Riickw betr. Im &I M 1-=0
[V Umsch.verz. Riick-/ Vorwartsbetr.. Im &I M 1-=0
¥ Mindestiaufzeit Rickwértsbetriep | Ale Werte | Alle | 0-1] 1-=0
Antiblockiersystem

¥ Antiblockiersystem EinfAus [AleWerte  alle | 0->1] 1->0
¥ Antiblockierfunktion akfiviert [AleWerte  Alle | 0-=1] 120

-

AlleWerte  Alle I

=
-
=

-
(=1

=
)
o

-
¥
=

=
=]

£

¥

=
=]

B e[ 5 2 [
[ZIE[Z[E[E|E 2

=
W
-
-
)

¥

o= =
¥
= (=

B [E [
[ZJEZ]E

£

M 1

¥ externe Stormeldung aktiv
¥ Rickm. Vorw betr. aktiv.
¥ Verz. Riickm. Vorw betr.
¥ Riickm. Riickw betr. aktiv.
¥ Verz. Riickm. Riickw betr.
¥  RMP aus/einschalten

vV Verz. Prozessrickmeldung
Bedienung

v Reparatur

¥  Software Rep.schater
v Schnellabschaltung

¥ Motor Schnellabschatung
¥ Handbetrieb

v

Softwareschalter fir Handbetriep | Alle Werte  Alle I 0-=1 I
TestMOTX05:L01:AV:001 C )

¥ Logik Stormeldung / 1=Logik invers Im &l M 1-=0
W Logik Rickm Vorw betr [AleViete _ate | 01| 120
¥ Logik Ruckm. Rickw.betr. [AleWerte  Alle | 0-=1] 120
¥ Logik Prozessmeldung Im &l O-x1) 120
¥ Logik Reparaturschalter / 1=lnvers Im &l 0-=1] 1-=0
W Logik Schnellabschatung Im &I 0-=1] 10
[V Logik des Handschatters Im &I 0->1) 1-=0

¥ Handschalter Rickwértsbetrieh AleWerte Al | 0-1] 120

Protokollbild eines Objekts (MOT05)

Das Protokollkonfigurationsbild besitzt folgenden Bildverweis:

Schaltflache, um das Protokollkonfigurationsbild zu schliessen
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i =

Bild Kenfiguration Fernalarmierungen Motor vor-/ rickwirts (MOT05_06)

Fernalarmierung - E-Mail SMS Pager
externe Stérmeldung aktiv v v v
Riickm. Worw betr. aktiv. v v I
Riickm. Rilckw . betr. aktiv. v I v
AMP aus/einschalten v [+ I~

A0

Bild der Konfiguration der mobilen Alarmierung eines Objekts (MOTO5)

Das Bild der mobilen Alarmierung des Motors MOTO5 besitzt folgenden Bildverweis:

Schaltflache, um das Bild der mobilen Alarmierung zu schliessen

© 2022 MST Systemtechnik AG, Belp 26.10.2022



ProMoS VLO-Bibliothek Allgemeine Einleitung 29

Trendbild Motor vor-/ rackwarts (MOT05_05)

Betriebsinformationen

0740 09:00 10:20 11:40 13:00 14:20 15:40
27.07.11 27.07.11
il Zeitfenster I Startzeit il
Trendeinstellungen
Riickmeldung Vorwartsb.  [E0M | SOCKET F1018 Riickm. Rickwirtsb. _sus [N SOCKET F1022
Anzahl Tage [ 31 | Verdnderungen [ En | Anzahl Tage [ 31 Werdnderungen [ Ein
Zeit [ Er | Interval [g00 | Zeit [ E7 | Interval [ g00_
Differenz Aus Delta IW Differenz IW Delta ,W

5. D)

Trendbild eines Objekts (MOTO5)

Das Trendbild des Motors MOTO5 besitzt folgenden Bildverweis:
Schaltflache, um das Trendbild zu schliessen

Falls sich im Bild Versionsnummern @ befinden (siehe zum Beispiel im Bild oben, unter
15), so dienen diese dazu, festzustellen, ob die Version des Bildes mit derjenigen der
Ubrigen Teile des Vorlagenobjekts (Quellcodedateien, Generatordateien, DMS-Daten,
Objektsymbole, Gbrige Bildschirme des Objekts) tibereinstimmen. Falls dem nicht so ist,
ist das ein Hinweis darauf, dass eventuell die Teile nicht zueinander passen.

Anzeige von historischen Werten

Es ist moglich, dass die Grenzen der minimal- und maximal angezeigten Werte eingestellt
werden konnen. Teilweise sind die Grenzwerte in den Trend- respektive Bedienbildern
selber angezeigt. Teilweise sind sie in separaten Bedienbildern untergebracht. Daum
werden nachfolgend das Bild der Konfiguration der historischen Daten zusammen mit
dessen Bild der Einstellung der Grenzwerte abgebildet:
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Trendbild Waermezaehler (ZW001_05)

Test Warmezahler

m¥h kW KW °C °C
110 119 M r58.0 55.0
90 9 9 5.0 450
70+ T [ F35.0 [-35.0
50+ 5 5 F25.0 (25.0
304 3 3 F15.0 (-15.0
104 1 1 5.0 5.0
-0 1= 1 =50 -50

10:14 14:14 16:14 2214 02:14 06:14 10:14
15.06.14 16.05.14 16.05.14

(] ] El Zeitfenster| Startzet | il

Betriebsinformationen

Durchfluss 0.0 m¥h Temperatur warm 28.2 °C

Anzahl Tage [ 31 | Werdnderungen| Aus | Anzahl Tage [ 31 || Verdnderungen | Aus |
Zeit [ En | interval 900 || Zet [ En | interval 300
Differenz [ Aus || Defta [ 030 | Differenz [ Aus || Detta [ 030 |
Leistung heizen 0.0 kKW Temperaturkait [l 264 °C

Anzahl Tage IT Verﬁnderungen'T Anzahl Tage IT Verﬁnderungen'T
Zeit Ein Intervall 500 Zeit Ein Intervall S00

Differenz Ein Delta 1.00 Differenz Aus Delta 0.30

Leistung kihlen . 0.0 kW
Anzahl Tage &) Verdnderungen | Aus

Zeit Ein Intervall g00
Differenz Ein Delta 1.00

TestZAEX46:L01:ME:504 s |

Trendbild mit Konfigurationsmdglichkeit der minimal und maximal angezeigten Werte (Beispiel Warmezahler ZW001)

Klicken Sie in diesem Trendkonfigurationsbild mit der linken Maustaste auf die

Schaltflache mit dem Infopiktogramm  ( @ ), falls Sie das entsprechende Bedienbild
offnen mochten, mit dem Sie die Grenzwerte verdndern mochten. Das entsprechende
Bedienbild ist in der ndchsten Abbildung gezeigt:
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Trendeinstellungen Warmezdhler (ZW001_08)

Test Warmezidhler

— Durchfluss
Minimum Anzeige Durchfluss

Maximum Anzeige Durchfluss

18

Temperatur

— Leistung
Minimum Anzeige Leistung

Maximum Anzeige Leistung

TestZAEX46:L01:ME:504 |

-10.0 | mh Minimum Anzeige Temperatur -5.0 | °C
110.0 | mh Maximum Anzeige Temperatur . 300 [ °C
-1.0 | KW
11.0 | KW

Bedienbild, um die angezeigten minimalen oder maximalen Werte eines Trendbilds anzupassen (am Beispiel eines

Warmezahlers ZWO001)

Klicken mit der linken Maustaste auf die entsprechenden Eingabefenster, falls Sie die

mini- oder maximal angezeigten Durchflusswerte ( ), die mini- oder maximal

angezeigten Temperaturen ( ) respektive die mini- oder maximal angezeigten

Leistungen ( ) anpassen méchten.
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2.3 Bedienkonzepte

Die folgenden Erlauterungen fassen alle allgemeinen Erlauterungen im Zusammenhang
mit der Bedienung eines Vorlagenobjekts zusammen.
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2.3.1 Schaltungskonzepte

Ein Aktor wird prinzipiell durch Freigaben geschaltet, welche auf vielfaltige Weise
modifiziert werden kdnnen. Die folgende (leicht vereinfachte) Grafik zeigt das
Schaltungskonzepte eines Motors mit Vor- und Rickwartsbetrieb:

Freigabe Freigabe
Vorwarshetrieh Rickwartshetrieh

EXOR 4/-/

Y

Blockierung

alter Ausgangswert
Vorwartshetrieb

MNOT </
&
&L z1

Reparatur Hand AUS Hand
z1
/ NOT MNOT
Hand-
schaltung
NOT &

&\;/HJ

Stormeldungen

v
=

:

Ausgangswert
Vorwartshetrieb

Schaltzungskonzept des Vorwartsbetriebs eines Motors mit Vor- und Rickw é@rtsbetrieb

Dabei bedeuten

¢ "&": Eine Und-Verknipfung der Eingangsvariablen
e "> 1" Eine Oder-Verknupfung der Eingangsvariablen
¢ "NOT": Die Negation der Eingangsvariable
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Das Schaltungskonzept wird mit Vorteil von unten nach oben betrachtet:
Falls Stormeldungen auftreten:

¢ Falls eine Stérmeldung aufgetreten ist, dann kann der Motor nicht mehr im
Vorwartshetrieb betrieben werden.

Falls eine Handschaltung vorliegt:

¢ Falls eine der Handschaltungen (Reparatur, Hand AUS oder Hand) aktiviert ist, dann
werden diese ausgefihrt.

¢ Ein Reparatur- und eine Ausschaltung sind identisch, ausser dass eine
Reparaturschaltung anzeigt, dass sich der Aktor in Reparatur befindet.

¢ Ein Reparatur- oder eine Ausschaltung bewirkt immer eine Ausschaltung des
Vorwartsbetriebs.

e Eine Schaltung von Hand bewirkt eine manuelle Schaltung, sofern keine Aus- oder
Reparaturschaltung vorliegt.

Falls keine Handschaltung vorliegt

¢ Falls die Freigabe des Vor- und des Rickwartsbetriebs ungleich sind, dann wird der
Wert der Freigabe des Vorwartsbetriebs in den Ausgangswert des Vorwartsbetriebs
uberschrieben

¢ Falls die Freigabe des Vor- und des Rickwartsbetriebs gleich sind, wird der alte Wer
der Freigabe des Vorwartsbetriebs in den Ausgangswert des Vorwartsbetriebs
uberschrieben. Damit wird verhindert, dass gleichzeitig die Freigaben fiir den Vor- und
den Ruckwartsbetrieb ausgegeben werden.

Die Vereinfachungen des Schaltschemas oben bestehen darin, dass Verzégerungen nicht
dargestellt sind und nicht zwischen internen und externen Handschaltungen
unterschieden wird. Weiter wird als manuelle Schaltung diejenige in den Vorwartsbetrieb
angenommen.

Es sollen nun die einzelnen Schaltungsarten naher erlautert werden.
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2.3.2

Anzeige von Freigaben

Wird eine Freigabe in einem Anzeigefeld oder einer Schaltflache mit schwarzer Schrift auf
grinem Hintergrund angezeigt, dann bedeutet dies, dass eine bestimmte Betriebsart
gewlnscht wird (vergleiche mit der Abbildung "Freigabe des Vorwartsbetriebs eines
Motors mit Vor- und Rickwartsbetrieb™):

Bedienbild Motor vor-/ riickwirts (MOT05_01)

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwarshetrieb Ein Freigabe Rl

Freigabe des Vorw artsbetriebs eines Motors mit VVor- und
Ruckw artsbetrieb

Dies bedeutet jedoch nicht, dass die in gewtinschte Betriebsart sofort umgeschaltet wird.
Vielmehr wird zuerst geprift, ob die Bedingungen vorhanden sind, welche das Schalten in
den gewiinschten Betriebszustand erlauben. Dies sind im Allgemeinen einmal die
Abwesenheit von Stdrmeldungen und zum anderen die Prufung, ob die gegebenen
Vorhaltezeiten (beispielsweise wie Ein- oder Umschaltverzogerungen) abgewartet
wurden.

Erst wenn diese Bedingungen erflillt sind, kann der entsprechende SPS-Ausgang gesetzt
werden. Wird eine Freigabe in einem Anzeigebild oder einer Schaltflache mit weisser
Schrift auf blauem Hintergrund angezeigt, dann bedeutet dies, dass eine bestimmte
Betriebsart nicht gewtnscht wird ( vergleiche mit der Abbildung "zuriickgesetzte Freigabe
des Vorwartsbetriebs eines Motors mit Vor- und Rickwartsbetrieb"):

Bedienbild Motor vor-/ riickwirts (MOT05_01)

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwartsbetrieb  [JIETENN Freigabe R

zuruckgesetzte Freigabe des Vorw artsbetriebs eines Motors mit vor-
und Ruckw artsbetrieb
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2.3.3 Anzeigen von Stormeldungen

Stérmeldungen im ProMoS werden auf zwei verschiedene Arten dargestellt:

1. Beim Objektsymbol des Objekts wird mit roter Farbe ein "E" hingeschrieben:

EJ

Stérmeldung einer
Klappe (VENO1)

2. Im Bedienbild des Objekts wird genauer ausgefuhrt, welche Art die Stormeldung ist.
Dabei wird bei Riickmeldung haufig die Unterscheidung "keine" (mit weisser Farbe und
rotem Hintergrund),

keine Riickmeldung offen  [IEELEN

Beispiel einer fehlenden Rickmeldung

also keine Ruckmeldung der erwarteten Betriebsart, und "zu spat" (mit griiner Farbe
und rotem Hintergrund),

keine Riickmeldung offen  [ENETEN

Beispiel einer zu spaten Rickmeldung

also zu spate Rickmeldung der erwarteten Betriebsart unterschieden. Falls die zweite
Stormeldung angezeigt wird, bedeutet dies, dass die erwartete Rickmeldung zwar
eingetroffen ist, jedoch die eingestellte Einschaltverzégerung der entsprechenden
Stérmeldung bereits verstrichen ist. Darum wird auf jeden Fall eine Stérmeldung
abgesetzt.

3. Falls die Ruckmeldung nicht Uberprtft wird und Rickmeldung nicht vorhanden ist, wird
gewohnlich mit weisser Farbe "Aus" mit blauem Hintergrund in das entsprechende
Feld geschrieben:

keine Rickmeldung offen  [IIEVENE

die Rickmeldung w ird nicht Gberprift und
ist nicht vorhanden

4. Falls die Ruckmeldung Uberprtft und vorhanden ist, wird gewoéhnlich mit griner Farbe
und weissem Hintergrund "Ein" in das entsprechende Feld geschrieben:

keine Rickmeldung offen  [IETIIN

die Rickmeldung wird Uberpruft und ist
vorhanden

5. Falls eine Folgealarmunterdriickung aktiviert ist, dann wird, beim Icon des Objekts
oftmals ein helloranges Viereck gezeichnet:
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r
= o
|

dreistufiger Motor (MOTO03)
mit
Folgealarmunterdriickung

Im Bedienbild wird in diesem Fall die entsprechende Anzeigeflache aktiviert, welche
anzeigt, dass die Folgealarmunterdriickung aktiviert ist:

Folgealarmunterdrick. Ein

Mehr Uber die Folgealarmunterdriickung erfahren Sie beispielsweise in der
Dokumentation der analogen Messung (MESO01).
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2.34 Anzeigen von Rickmeldungen

Die unten stehende Abbildung "Motor vor-/ riickwérts mit aktivierter Uberwachung des
Vorwértsbetriebs" zeigt das Bedienbild eines Motors mit Vor- und Ruckwartsbetrieb mit
aktivierter Uberwachung der Riickmeldung des Vorwartsbetriebs und deaktivierter
Uberwachung der Riickmeldung des Riickwartsbetriebs des Motors.

Bedienbild Motor vor-/ riickwarts (MOT05_01)

Testomotor

Uberprufung der Ruckmeldung des
Ruckwartzbetriebs aktiviert

Freigabe Vorwartshetrieb Ei Freigabe Rilckw betrieb  [IETENN
Rickmeldung Yorwartsh.

Betr.std. Vorwansbetr. 0 5td.  Betrstd Rickwarsbetr. 0 Std.
Motor vor-/ rickw arts mit aktivierter Uberprifung des Vorw artsbetriebs

Es ist erkennbar, dass die Anzeigeflache des Status der Rickmeldung des
Rickwartsbetriebs des Motors nicht angezeigt wird. Die Uberwachungen der
Ruckmeldungen werden im Informationsbild konfiguriert. Die Abbildung "Konfiguration der
Uberwachung der Riickmeldungen von MOT05" zeigt die Konfiguration der
Ruckmeldungen im Infobild eines Motors mit Vor- und Ruckwartsbetrieb.

Testmotor
Betriebsinformationen
Ausgang Vorwartzbetrieb Motor W Ausgang Rickwartzbetrieb Motor W
Freigabe Vorwértsbetrieb | Off | SOCKET F4008 Freigabe Rickwirtsbetrieb | | SOCKET F4009%
Betr.std. Worwartsbetr. [ 52 [ SOCKET R1001 Betr.std. Rickwartsbetr. [ 18 [ SOCKETR100Z
Anz. Schaltgn. Vorw.betr. | 24 | SOCKET R1015 Schaltgn. Riickw betr. | [ | SOCKET R1016
Letztmalzs gelaufen vor [ =271 [ SOCKET R1000
Verzogerungen
Einschattverz. Vorw betr. [ 0 [ SOCKET R1005 Einschattverz. Rilckw. betr. [ 0 [ SOCKET R1008
Aussch.verz. Vorw.betr. [ 0 [ SOCKET R1DOZ Aussch.verz. Rickw.betr. [ 0 [ SOCKET R1D04
Dauer Umsch.verz. Vor-/ Rickwdérst | 0 [ SOCKETR1009 Dauer Umsch.verz. Riick-/ Vorwdérst | 0 [ SOCKETR1D10
Mindestlaufzett Vorwartsbetriet | 0 | SOCKET R1007 Mindestlaufzett Rickwartsbetrieh | 0 | SOCKET R1008
Wartung v Anti blockiersystem EinlAus
Wartungsintervall | 0.28 | SOCKET R1018 Antiblockiersystem EinfAus | | SOCKET F4000
Letzte Wartung in h | 0.00 | SOCKET R1019 benibtigt ABS | Nein | SOCKET F4002
Wartung erforderlich [ [ SOCKET F4034 ABS Phase gerade Aktiv? [ N [ SOCKET Fao01
[ externe Stormeldung aktiv [~ RMP ausleinschalten
externe Stormeldung akt [ off RMP aus/einschalten [ off
E Riicl
Sh Ke ng
Lo Sinrmalduna f A1 oo Duars C na
Uberpriifung der Ruckmeldung des - Uberprisfung der Riickmeldung des
Yorwartsbetnebs ist aktiviert ;"gﬂwértsbelriehs ist deaktiviert ]
¥ Ruckm. Vorw.betr. aktiv. [ Hiickm. Riickw.betr. aktiv.
Riickm. Vorw betr. aktiv. | | SOCKET F4015 | Off
Adr. Eing. ROckm. Vorw . betr. W
Rickmeldung Vorwartsb. On SOCKET F4016

Logik Rickmeldungseingang Vorwért SOCKET F4018

| |

Strg. Rickm. Vorw.betr. [ off [ SOCKET F4017
| |
| |

erz. Rickm. Vorw. betr.

0| ow | == | MOT05_Test: 4 |

Konfiguration der Uberpriifung der Riickmeldungen von MOTO05

SOCKET R1012
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In dieser Abbildung ist erkennbar, dass die Aktivierung der Uberwachung der
Ruckmeldung des Vorwartsbetriebs und die entsprechende Deaktivierung der
Uberwachung der Riickmeldung des Riickwartsbetriebs mittels Aktivierung respektive
Deaktivierung der entsprechenden Checkbox erfolgen kann. Es ist jedoch auch maglich,
mittels Mausklick mit der linken Maustaste auf die Schaltflachen mit den Bezeichnungen
"Rickm. Vorw.betr. aktiv' respektive "Riickm. Ruickw.betr. aktiv." die Uberwachung der
Ruckmeldungen zu konfigurieren.
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2.3.5 Bedienbild

Wenn ein Objektsymbol eine Schaltflache besitzt, welche auf ein weiteres Bild verweist,
dann ruft das Objektsymbol in vielen Fallen das sogenannte Bedienbild auf (vergleiche mit
dem Kapitel "allgemeiner Aufbau eines Bedienbilds"). Dieses enthalt die folgenden
Informationen Uber das Objekt:

1. Angaben zu Betriebsinformationen des Objekts

2. Angaben zu den Verzégerungszeiten des Objekts

3. Angaben Uber die Wartung

4. Stoérmeldungen, welche fir das Objekt ausgeltst wurden.

5. Handschaltungen des Motors: von Hand in Reparatur Schalten, von Hand in Betrieb
schalten (im Beispiel unten ist die Richtung noch weiter in Vor- und Ruckwartsrichtung

des Motors aufgeteilt), von Hand den Motor ausschalten.

Abgesehen von diesen Informationen erscheinen folgende Informationen tiber das Objekt:
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ﬂ SN Bedienbild Motor mit Frequenzumformer (MOT10_01) ¥

55 9
Testmotor &)
Betriebsinformationen Verzdgerungen
Freigabe | Aus | Einschaltverzégerung [ 0Sek
Rickmeldung | Aus | Ausschaltverzégerung [ 0Sek
Freigahe FU | Aus | Ausschaltverzégerung FU [ 0 Std.
Freigabe FU extern | Aus |
Bypassbetrieb [ Ein
Sollwert BT %
Betriebstunden [ 0 std
Anzahl Einschaltzyklen [ 0
Letztmals gelaufen vor 0 Std.
Wartung -
Wartungsintervall 0 Std. Letzte Wartung [ 0 std
Storungen -

Alarmprioritdt P P2 P3[
Stormeldung FU

_Aus |
Riickmeldung | Aus | Verz. Riickmeldung 0 Sek.
| Aus |

Prozessrickmeldung Yerz. Prozessrickmeldung 0 Sek.

Bedienung -
Bemerkung@j
ESchema (2]120Y5 (B Quittiert

Test:L01:AV:0016) 0

_ 90

Allgemeiner Aufbau eines Bedienbilds

Legende zum obiger Abbildung:

@ Klicken Sie auf die Schaltflache beim Icon des Objekts, falls Sie das Bedienbild eines
Objekts aufrufen méchten.

@ Bildbezeichnung und Name der Datei, welche die Bildinformation beinhaltet (obiges
Bild: Bildbezeichnung: "Bedienbild Motor vor-/ rickwérts" Dateiname: "MOTO05_01").

@ Objektname: Dieser ist der Name des Objekts, dessen Bedienbild aufgerufen wird
(obiges Bild: der Name des Objekts ist "Testmotors").Bei einigen Objekten kdnnten Sie
mittels Mausklick mit der linken Maustaste auf dieses Feld den Objektnamen &ndern.
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@ Bemerkung: Hier kann beispielsweise der Grund flr die Aus- oder
Reparaturschaltung zusammen mit dem Kirzel der ausschaltenden Person
hingeschrieben oder angezeigt werden.

@ ESchema: In diesem Eingabefeld kann die Elektroschemabezeichnung des Objekts
angezeigt oder verandert werden. Im Beispiel oben ist die Elektroschemabezeichnung "-
120Y5".

@ Quittiert: Diese Schaltflache dient zum Quittieren aller Stormeldungen, welche im
Zusammenhang mit dem Objekt aufgetreten sind.

@ Klicken Sie mit der linken Maustaste auf die Schaltflache, um das Informationsbild
("Infobild") des Objekts zu 6ffnen.

ProMoS-Kennzeichnung des Objekts (im Beispiel oben: "MOTO05_Test:L01:AV:001")

@ Version des Bildes (im Beispiel oben: "V1.0"). Diese Versionsbezeichnung dient der
Fehlersuche, falls ein Bedienbild nicht die richtigen Daten anzeigt.

Exit: Klicken Sie mit der linken Maustaste auf diese Schaltflache, um das Bedienbild
zu verlassen.

In die Eingabefelder konnen nur dann Daten eingegeben werden, falls der Benutzer am
System angemeldet ist und tber geniigend Rechte verfugt.

Fir die Anzeige der verschiedenen Stérmeldungen siehe auch Kapitel "Anzeigen von
Stérmeldungen”.
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2.3.6 Feldtypen und Farbcodierungen

Fur Feldtypen und Farben gelten folgende Regelungen (vergleiche mit den Abbildungen
"Bedienbild MOTO5 vor Benutzeranmeldung", "Bedienbild MOTO5 nach
Benutzeranmeldung" respektive "Infobild MOTO5 nach Benutzeranmeldung” unten):

Bedienbild Motor vor-/ riickwarts (MOT05_01)

k1) Testmotor

Betriebsinformationen -

Fernfreigabe | Aus |
Freigabe Vorwartsbetr. (2 TVERN Freigabe Riickwartsbetr. | IETERN
Fernfreigabe Vorwartshetr. Fernfreigabe Rickw betr.

Rickmeldung Vorwartsb.  [IETEEN Rickm. Riickwartsh. EnE:J

Betr.std. Vorwartsbetr, 0 Std. Betr.std. Rickwarshetr. 0 Std.

Anz. Schaltgn. Vorw betr. 0 Schaltgn. Rickw. betr. 0

Lettmals gelaufen vor 0 Std.

Verziogerungen
Einschaltverz. Vorw betr. E:n 0 Sek. Einschaltverz. Rickw. betr. 0 Sek
Aussch.yverz. Vorw betr. 0 Sek.  Ausschverz. Rickw.betr. 0 ek

Wartung -

Wartungsintervall 0 Std.  Letzte Wartung in h 0 Std.
Storungen -

Starmeldung | Aus |

Strg. Rickm. Vorw.betr. @m Verz Rickm. Vorw.betr. 0 Sek.
Strg. Riickm. Riickw.betr. Verz Riickm. Riickw.betr. 0 Sek.

Prozessriickmeldung | Aus | Verz Prozessrickmeldung 0 Sek.

Bedienung -

Bemerkung |

ESchema | uittieren
i | ) |

Bedienbild MOTO5 vor Benutzeranmeldung

@ Felder, welche farblich markiert, aber nicht mit einem dreidimensionalen
Schatteneffekt versehen sind, enthalten héchstens Bildverweise auf ProMoS-Ebene.
Diese Felder zeigen keine Werte der SPS, und ein Mausklick mit der linken Maustaste
fuhrt auch nicht dazu, dass SPS-Werte verandert werden kdnnen. Das vorliegende Feld
ist jedoch genau die Ausnahme von dieser Regel! Falls dieses Feld schwarz umrandet ist
und eine gelbe Beschriftung besitzt, kdnnen Sie mit der linken Maustaste auf dieses Feld
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klicken, um den Namen des Felds zu veréndern.

@ Felder mit einer blauen Hintergrundfarbe, welche mit einem dreidimensionalen
Schatteneffekt versehen sind, zeigen einen passiven Zustand an (im Bild oben: die
Freigabe des Vorwartsbetriebs ist nicht gesetzt).

@ Felder mit einer grinen Hintergrundfarbe, welche mit einem dreidimensionalen
Schatteneffekt versehen sind, zeigen einen aktiven Zustand an (im Bild oben: die
Ruckmeldung des Ruckwartsbetriebs des Motors ist gesetzt).

@ Felder mit einer grauen Farbe des Hintergrundes, welche mit einem
dreidimensionalen Schatteneffekt versehen sind, zeigen einen Wert an. Dieser Wert kann
jedoch nicht verandert werden.

@ Bei Feldern mit roter Hintergrundfarbe werden Stérmeldungen angezeigt.

@ Die Anzeigefelder kénnen als zusétzliches Merkmal eine Anderung der Schriftfarbe
besitzen. Die farbige Schriftfarbe im Bild oben zeigt an, dass die Ruckmeldung des

Ruckwaértsbetriebs, wie unter Punkt @ gezeigt, aktiviert ist. Darum wird dieses Feld
keine Stormeldung der fehlenden oder zu spaten Rickmeldung des Rickwartsbetriebs
enthalten.

@ Schaltflachen kdnnen auch deaktiviert sind, indem sie nach innen gezeichnet
werden. Dies bedeutet, dass durch Klicken mit der linken Maustaste keine Aktion oder
Werténderung ausgeltst werden kann. Im abgebildeten Beispiel ist die Schaltflache
deaktiviert, weil der Benutzer nicht im System angemeldet ist.

Diese Schaltflache zeigt an, dass eine anstehende Stormeldung noch nicht quittiert
wurde. Da der Benutzer jedoch nicht im System angemeldet ist, ist diese Schaltflache
deaktiviert.
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Betriebsinformationen -

Fernfreigabe

Freigabe Vorwartshetr.
Fernfreigabe Vorwansbetr.
Rickmeldung Vorwarsh.
Betr.std. Vorwartsbetr.

Anz. Schaltgn. Yorw.betr.
Letrtmals gelaufen vaor

Verzdgerungen

_Aus_|
0 Std.
i
0 Std.

Freigabe Rickwarsbetr.  [IETEIN

Fernfreigabe Rlckw. betr.

Riickm. Rickwarsh. [ Ein

Betrstd. Ruckwartsbetr. [ 0 Std.
]

Schaltgn. Rickw.betr.

Einschaltverz. Vorw betr.
Ausschyverz. Vorw betr.

Wartung -

E:i 0 Sek

Einschaltverz. Rlckw. betr. 0 Sek

Wartungsintervall

Storungen -
Stérmeldung
Strg. Rickm. Vorw betr.

0 Sek. Ausschverz Riclkw.betr. 0 Sek

0 5td.  Letzte Wartung in h 0 Std.

| Keine | Verz Rilckm. Vorw betr. 0 Sek

Strg. Rickm. Rickw.betr. [ IEHIN Verz Rickm. Rickw betr. 0 Sek.
| Aus | Verz Prozessriickmeldung 0 Sek.

Prozessrickmeldung

Bedienung -

(b Reparotr

Bemerkung |

ESchema |

Il tesworoosiotavos —— [ENE RN

{:: Euittieren |

Bedienbild MOTO5 nach Benutzeranmeldung

@ Bei Felder, welche Weiss als Farbe des Hintergrundfarbe besitzen und bei welchen
ein dreidimensionaler Schatteneffekt vorhanden ist, kdnnen mittels Mausklick mit der
linken Maustaste Wertanderungen gemacht werden. Voraussetzung dafir ist, dass der
Benutzer Uber genligend Rechte verflugt, um Wertadnderungen durchfiihren zu kénnen. In
der Abbildung oben ist die Eingabe der Einschaltverzégerung des Vorwartsbetriebs
maoglich, da sich ein Benutzer mit geniigend Rechten am System angemeldet hat.

Die Schaltflache mit der Bezeichnung "Reparatur” ist jetzt aktiviert, das bedeutet,
dass der Motor mit einem Mausklick mit der linken Maustaste auf Reparatur geschaltet

werden kann.
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@ Die Schaltflache mit der roten Anzeige "Quittieren" ist jetzt aktiviert, es ist moglich,
die Stormeldung mittels Mausklick mit der linken Maustaste zu quittieren. Dies ist darum
maoglich, weil sich (vorher) ein Benutzer mit geniigend Rechten am System angemeldet
hat.

Infobild Motor vor-/ riickwadrts {MDTDE_DZ]

Betriebsinformationen
usgang Vorwd rieb Motor . usgang Rickwdl rieb Motor .
Al Vi drtzbetricb Mot F.15 A Rickwartzbetrieb Mot F.10
Freigabe Vorwartsbetr. @Uff | SOCKET Fa142 @ Freigabe Rickwiartzbetr. | Off | SOCKET F4144
Betr.std. Vorwérsbetr. | 0.00 | SOCKET R1050 Betr.std. Rickwartzbetr. | 0.00 | SOCKET R1091
Anz. Schaltgn. Vorw betr. [ 0 [ SOCKETR1104 Schaltgn. Riickw betr. [ 0 [ SOCKETR1105
Letztmale golaufen wor | 0.00 | SOCKET 110253
Verzégerungen
inschaltverz. Vorw betr. inschaltverz. Riickw. betr.
Einschaltv: Vi beti 0 SOCKET R1054 Einzchaltw: Rickw. bet 0 SOCKET R1095
Aussch.verz. Vorw. betr. [ 0 [ SOCKETR1082 Aussch.verz. Riickw betr. [ 0 [ SOCKETR1093
Umsch.verz. Vor-/ Riickwdrtsbetr. [ 0 [ SOCKETR1098 Umsch.verz. Riick-/ Vorwirtsbetr.. [ 0 [ SOCKETR1099
Mindeztlaufzeit Vorwéarsbetriek | 0 | SOCKET R1096 Mindestlaufzeit Rickwartsbetrieb | 0 | SOCKET R1097
Wartung il Antiblockiersystem EinlAus
Wartungsintervall [ ooo [ SOCKETR1107 Antiblockiersystem EinfAus [ [ SOCKET F4135
Letzte Wartung in h [ ooo [ SOCKETR1108 néchstes Mal deblockieren [ [ SOCKETF4137
Wartung erforderlich | No | SOCKET F&171 ABS Phase gerade aktiv? | No | SOCKET F4138
Einzchaltdauer K.20
¥ externe Stormeldung aktiv ¥ RMP ausieinschalten
externe Stormeldung aktiv [ [ SOCKET F4187 RMP aus/einschalten [ [ SOCKET F4180
Adr. Eing. Stormeldung { gj F.14 Adr. Eing.Prozessrickmeldung F.13
Eing. Stormeldung Motor [ Off [ SOCKET F4188 Rickmeldung Prozess [ off [ SOCKET F4181
Starmeldung [ Off [ SOCKET F4189 Keine Prozessriickmeldung [ off | SOCKET F4182
Logik Stormeldung / 1=Logik invers [ Normal | [ SOCKET F&170 Logik Prozessmeldung [ Mormal | [ SOCKET F4163
Verz. Prozessriickmeldung [ 0 [ SOCKETR1103
¥ Rickm. Vorw.betr. aktiv. [T Rickm. Rickw.betr. aktiv.
Rickm. Worw . betr. aktiv. |® | SOCKET F4152 T. ak | Off
Adr. Eing. Rickm. Vorw. betr. F.11 e
Rickmeldung Vorwiérisb. Off | SOCKET F4153
Strg. Riickm. Worw. betr. _ SOCKET F4154
Logik Riickm. Vorw betr. [ MNormal | [ SOCKET F&155
erz. Riickm. Vorw betr. [ 0 [ SOCKETR1101
& | A | | TestMOT005:L01:AV:001 |

Infobild MOTO5 nach Benutzeranmeldung

@ Felder mit weisser Hintergrundfarbe haben im Infobild des zwei mégliche
Bedeutungen. Einerseits sind dies Konfigurationsfelder, also Felder, welche zur
Konfiguration von Werten verwendet werden kdnnen. Andererseits sind dies Felder,
welche noch einmal im Infobild aufgeftihrt werden, damit die Bezeichnung der
entsprechenden SPS-Adresse zu Fehlersuchzwecken abgelesen werden kann. Das Feld
mit der Bezeichnung "Freigabe Vorwartsbetrieb" ist ein solches Feld. Falls Sie den Wert
der Freigabe veréndern, wird dieser Wert tblicherweise durch den entsprechenden
Eingangsparameter im nachsten SPS-Zyklus tGberschrieben. Daher ist dieses Feld
Ublicherweise als Eingabefeld ungeeignet. Eine Eingabe wirde nur dann Sinn machen,
falls der Wert der Freigabe in der Projektierungsphase konfiguriert wiirde, also einmal
festgelegt wiirde, spater jedoch nicht mehr verandert wirrde, was jedoch wohl kaum im
Sinne der Anwender sein durfte!
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@ Die Felder, in welche die Kanalbezeichnung und die Adresse der entsprechenden
SPS-Variable anzeigt, welche der ProMoS-Variablen zugeordnet sind, dienen der
Fehlersuche. Falls eine Variable nicht den gewiinschten Wert anzeigt, dann kann
untersucht werden, ob die Daten auf der Ziel-SPS den gewunschten Wert besitzen. Falls
auf der Ziel-SPS der Wert der Variablen korrekt ist, dann ist vermutlich die
Datenibertragung (S-Driver) nicht richtig konfiguriert oder in Betrieb. Falls die Daten auf
der Ziel-SPS bereits falsche Werte haben, muss weiter gesucht werden.

Bei Felder mit Tirkis als Farbe des Hintergrundes, welche mit einem
dreidimensionalen Schatteneffekt versehen sind, kann durch Anklicken mit der linken
Maustaste ein Wert verandert werden. Das besondere an dieser Art der Eingabefelder ist,
dass nach dem Andern von deren Werten das zum ProMoS gehorende PG5-Projekt neu
Ubersetzt werden muss, damit die Wertdnderungen in die SPS geschrieben werden kann.

@ Felder mit Turkis als Farbe des Hintergrundes und grauer Schriftfarbe sind
inaktivierte Eingabefelder,

Felder mit weisser Hintergrundfarbe und griiner Schrift weisen auf einen binaren
Feldtyp hin, welcher aktiviert ist.

@ Bei Schaltfelder werden mittels Mausklick mit der linken Maustaste entweder
Aktionen ausgeldst oder Werte veréandert.

Grau hinterlegte Felder mit Angaben wie "SOCKET _Test R1102" dienen zur
Fehlersuche. Damit werden die Variablen der SPS bezeichnet, welche mit dem
angezeigten Signal verknipft werden. Im Fall von oben wird also das Signal, welches die
Verzdgerung der Uberwachung der Riickmeldung des Riickwértsbetriebs des Motors
definiert, dem Register 1013 der SPS mit der Bezeichnung "SOCKET _Test" zugeordnet.
Diese Eintrage missen mit dem PET von ProMoS oder einem ahnlichen Tool verandert
werden (siehe dazu Kapitel "6 Projekt Engineering Tool (PET)" des ProMoS-Handbuchs).
Das gemachte Beispiel ist insofern ungliicklich, als dass dieses Feld nicht aktiviert ist.
Beachten Sie, dass die Kanalbezeichnungen mit Vorteil so kurz gewéhlt werden, dass fur
die Anzeige der Kanalbezeichnung und der Adresse der Variable geniigend Raum
vorhanden ist.

Beachten Sie, dass bei Eingabefeldern mit weisser Hintergrundfarbe grundsatzlich zwei
Feldtypen vorhanden sind, echte Konfigurationsfelder und solche, welche keine
Konfigurationsfelder im strengen Sinn sind.
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2.3.7 Betriebszustand eines Objekts ermitteln

Es gibt zwei verschiedene Mdglichkeiten, wie Signale im Zusammenhang mit einem
Vorlagenobjekt wahrend einer gewissen Zeitspanne abgespeichert werden kénnen:

1. Protokollierung
2. Trenderfassung

Die Daten, welche mit der Protokollierung erfasst werden, kdnnen mit PrtView (siehe
entsprechendes Kapitel "10.4 Der Protokollviewer (prtview.exe)" des ProMoS-Handbuch)
betrachtet werden.

Siehe Kapitel "Trenderfassung eines Objekts konfigurieren”, um die Trenderfassung eines
Objekts zu konfigurieren. Im Folgenden werden die allgemein giltigen Elemente eines
Trendbilds anhand des Trendbilds eines Motors mit Vor- und Ruckwartsbetrieb (MOTO5)
beschrieben. Weitere Informationen zu Trend siehe auch ProMoS-Handbuch, Kapitel
"10.2.8.17 Trendkurve". Wie das Trendbild aufgerufen wird, wird in Kapitel "allgemeiner
Bildaufbau eines Objekts" beschrieben. Nachfolgend ist das Trendbild abgebildet:

Trendbild Motor vor-/ riickwidrts (MDTDE_{}G]

Betriebsinformationen

11:07:39 11:09:19 11:10:59 11:12:39 11:14:19 11:15:59 11:17:39
21.02.09 21.02.09
(Z)startzeit | (3) Zeitfenster | ()<= | D) >> |

Trendeinstellungen
Riickmeldung Vorwirtsb. | Off [ SBUSH Riickm. Ruckwirtsb. [NGHN [ SBUSH
Lifetime in Days 3 Changes On Lifetime in Days | Changes On
Time Off Cycle 500 Time off Cycle 500
Differenz Off Delta 1.00 Differenz Off Delta 1.00
Test:01:AV:001 sS4 |

Trendbild eines Motors mit Vor- und Riickw artsbetrieb (MOTO05)

Dieses Trendbild besitzt die folgenden allgemeinen Bildelemente:

@ Diagramm, welche die historischen Daten anzeigt. Damit Daten eines bestimmten
Zeitintervalls angezeigt werden, muss jedoch wahrend der fraglichen Zeit der
Datenmanager der historischen Datenerfassung ("HDA Manager": Historic Data
Akquisition Manager") in Betrieb gewesen sein. Mehr Informationen tber den Manager der
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Historischen Datenerfassung siehe ProMoS-Handbuch, Kapitel "8.4 Die Historische
Daten-Akquisition (HDAMNg.exe)". In diesem Diagramm konnen Sie die historischen
Betriebsdaten des Motors anschauen. Gleichzeitig ist in diesem Bild die Konfiguration der
Visualisierung eingebaut, welche jedoch an dieser Stelle nicht besprochen wird.

¢ In der Abszisse (der waagrechten Einteilung) des Diagramms ist das Datum und die
Uhrzeit erkennbar.

¢ In der Ordinate (auf der senkrechten Einteilung) werden die abgebildeten Werte des
Diagramms présentiert.

Bitte erinnern Sie sich daran, dass grundsatzlich ausschliesslich Daten aus der
Vergangenheit visualisiert werden kdnnen.

@ Klicken Sie mit der linken Maustaste, um die Startzeit des angezeigten Diagramms
zu verschieben. Es erscheint dann folgender Dialog (vergleiche mit der Abbildung unten):

Startzeit

|.n?.2nns j Ok, |
000000 = abbrechen

Startzeit Trendbild &ndern

Sie kdnnen jetzt das Startdatum wie auch die Startzeit manuell erfassen und mit einem
Mausklick mit der linken Maustaste auf die Schaltflache mit der Bezeichnung "OK"
bestatigen respektive mit einem Klick mit der linken Maustaste auf die Schaltflache mit der
Bezeichnung "Abbrechen" die Verschiebung der Startzeit abbrechen.

@ Klicken Sie mit der linken Maustaste auf diese Schaltflache, um die Dauer des
Zeitfensters zu verandern. Es andert sich dann folgendes Pop-Up-Menu (vergleiche mit
der Abbildung unten):

leitfenster
|1 440 OK. |
Minuten @
1 Tag w7

Zeitfenster Trendbild andern

In diesem Pop-Up-Menu konnen Sie die Dauer in Minuten verandern oder aus der Liste
unten die neue Dauer auswahlen. Diese Aktion macht beispielsweise dann Sinn, falls Sie
die Betriebsdaten zuerst tageweise und anschliessend Wochenweise ansehen méchten.

@ Klicken Sie mit der linken Maustaste auf diese Schaltflache, um frilhere Daten zu
betrachten.
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@ Klicken Sie mit der linken Maustaste auf diese Schaltflache, um spéatere Daten zu
betrachtet.

Gelegentlich sind Minimal- @ und Maximalwerte ® fur die Visualisierung der
aufgezeichneten Daten vorhanden, wie in der unten stehenden Abbildung ersichtlich ist:

Trendbild Ventil Dreipunktregelung (VEN03_05)

Testventil

N

0.0
10:54:00 10:56:30 10:59:00 11:01:30  11:04:00
13.07.09 13.07.09

il Zeitfenster|  Startzeit | ﬁl

Trendeinstellungen -

Rickmeldung Ventilposition [ 52 [SOCKET_Test4 R1037
Lifetime in Days [ 31  Changes [ Off

Time [ off  Cycle 900

Differenz |T Delta W

TestVEN03:L01:VS:001 | |

Trendbild des Dreipunktreglers (VENO3) mit Minimal- und Maximalw ert der Trendanzeige

Falls die Trenddaten in diesem Fall nicht mehr sichtbar sind, kann dies auch daran liegen,
dass die Minimal- respektive die Maximalwerte der Anzeige der Trenddaten ausserhalb
des Trenddatenbereichs sind.

Es ist moglich, dass die angezeigten Daten entweder in kleinen Rechtecken links vom
Datenfeld (siehe beispielsweise im Bedienbild des Sequenzreglers, PID37) oder aber
mittels Einfarbung an der linken Seite des Datenfelds angezeigt werden (siehe Trendbild
der Stromstéarke respektive der Wirkleistung des Saia-Energiezahlers, ZAE36)

Es ist auch mdglich, dass die Grenzen der angezeigten Daten des Bilds der historischen
Daten in einem separaten Bedienbild abgelegt sind. Dies ist beim unten abgebildeten
Trendbild der Tauscheriberwachung (CMPO05) der Fall:
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Trendbild Tauscheriberwachung {CMPO5_05)

ZKO01b:HOZ:YT:502 sq |

Uberwachung Wirmetauscher uT

o K oo

B5.0 | 100 £5.0
Ein — !

B2.0 T I N i 50 He20

ic Y a ) — 20 k590

5610 Lo0 HeB0

53.0 L850 b53.0
Az —

5010 100 Y500

08:29 1229 16:29 20:29 (- 29 04:29 0829

0901 14 10.01 14 10.01.14

<] Zeitfenster| Startzeit >3]

Betriebsinformationen

Freigabe Ein Differenz W K

Anzahl Tage ,T Verénderungean Anzahl Tage IT Verénderungean
et Ein Intersall a0 et ALz Intersall a0
Differenz ALE Defta IW Differenz Aus Defta IW
Istwert Fiihler [ 562 °C Sollwert Fiihler B 553 c

Anzahl Tage ,T Verénderungean Anzahl Tage IT Verénderungean
Feit Als Intervall |00 Teit ALE Intervall |00
Differenz ,T Delta IW Differenz IT Delta IW

Trendbild mit externem Bild, um angezeigter Bereich darzustellen

Klicken Sie in diesem Fall auf die Schaltflache mit dem Symbol des Infobilds , um
das entsprechende Bedienbild zu 6ffnen, mit welchem die Grenzen der dargestellten
historischen Daten zu 6ffnen:

Das Bild der Konfiguration der Darstellung der Trenddaten dient dazu, die Grenzen der

Anzeige der historischen Daten des Trendbilds festzulegen. Nachfolgend ist das Bild der

Einstellungen der Darstellung der historischen (CMP05) der Tauscheriiberwachung

abgebildet:

e

Trendeinstellungen Tauscherdberwachung (CMPO5_0E)

Uberwachung Warmetauscher uT

Temperatur Temperaturdifferenz
Minimum Anzeige Temperatur 30.0 [ °C Minimum Anzeige Temperaturdiff. -1000 K
Maximum Anzeige Temperatur 650 |[°C Maximum Anzeige Temperaturdiff. 100 (K

ZK001b:H02:YT:502 s |

externes Bedienbild der Einstellung der Grenzen der angezeigten historischen Daten
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Falls Sie jetzt mit der linken Maustaste auf das Eingabefeld mit der Bezeichnung

"Maximum Anzeige Temperatur" klicken (siehe Punkt @ ), dann kdnnen Sie den
angezeigten Bereich der historischen Daten des Istwert sowie des Sollwert des Fuhlers
anpassen. Wenn Sie beispielsweise diesen Bereich auf 100°C erhdhen wirden, dann
wirden Temperaturwerte von 50-100°C angezeigt. Dies kann dann praktisch sein, falls
wider Erwarten keine historischen Daten angezeigt werden, obwohl es solche den
aktuellen Daten haben musste. Falls jetzt dieser Fall trotzdem auftritt, dann kann es auch
daran liegen, dass die Datenerfassung ungunstig konfiguriert wurden oder aber die
Trenddatenerfassung nicht aktiv ist.
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2.3.8

Objekte von Hand schalten

Unter dem Begriff der Handschaltung eines Objekts werden die drei folgenden
Schaltungsarten verstanden:

1. den manuellen Betrieb des Objektes (auch Handbetrieb genannt)
2. die manuelle Ausschaltung des Objektes
3. die manuelle Reparaturschaltung des Objekts

Jeder Handbetrieb ist also eine Handschaltung, jedoch nicht jede Handschaltung ein
Handbetrieb.

Diese drei Schaltungsarten werden in den folgenden Unterkapitel kurz vorgestellt. Allen
drei gemeinsam ist, dass sie eventuelle Freigaben von Objekten (Aktoren) immer
Ubersteuern.

Warnhinweis:

Wichtig im Zusammenhang mit Handschaltungen ist, dass eine unbedachte
Handschaltung entweder den Ausfall einer Teilanlage oder einer ganzen Anlage,
bei Aktoren im schlimmsten Fall die Zerstérung eines Bauteils oder einer
Baugruppe zur Folge haben kann.

Beispielsweise kann ein Monoblock zerstort werden, wenn der Ventilator gegen eine
geschlossene Klappe arbeiten muss. Oder falls bei einer Warmepumpe die Verdampfer-
oder die Kondensatorpumpe ausgeschaltet wird, kann der Kompressor beschadigt
werden.

Die Handschaltungen kdnnen mit Flags, Inputs und Outputs im zugeordneten SPS-Projekt
gesteuert werden. Diese Art der Handschaltung wird dann externe Handschaltung
genannt. Falls die Handschaltung realisiert wird, indem auf eine Schaltflache in einem
Bedienbild oder einem Konfigurationsbild eines Objekts mit der linken geklickt wird, wird
von einer (internen) Handschaltung gesprochen.
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2.3.9 Objekt von Hand in Reparatur schalten

Sie kdnnen einzelne Objekte in Reparatur schalten, falls Sie am System angemeldet sind
und Uber genligend Rechte fir die Reparaturschaltung verfiigen. Die Reparaturschaltung
Ubersteuert alle anderen Schaltungen inklusive der Ausschaltung. Das bedeutet, dass die
Freigaben, Hand- und Ausschaltungen Ubersteuert werden.

Die Reparaturschaltung wird an Hand eines Motors mit Vor- und Ruckwartsbetrieb
demonstriert. Dieser Abschnitt ist praktisch identisch mit dem Abschnitt Gber die
Ausschaltung eines Objekts, ausser dass die Reparaturschaltung anstelle der
Ausschaltung verwendet wird. Die Reparaturschaltung des Motors macht
dementsprechend dann Sinn, falls der Motor effektiv repariert werden muss. Daher ist ein
entsprechender Eintrag bei den Bemerkungen des Bedienbilds des Motors angezeigt.

Warnhinweis:
Beachten Sie bitte, dass die Reparaturschaltung eines Motors den Ausfall eines
ganzen Anlageteils zur Folge haben kann.

Vor der Wiedereinschaltung des Motors ist es auch wichtig, alle massgeblichen Personen
anzufragen, ob der Motor auch wieder in Betrieb genommen werden kann.

Um den Motor von Hand in Reparatur zu schalten, missen Sie folgendermassen
vorgehen:

1. Rufen Sie das Infobild des Motors auf, indem Sie mit der linken Maustaste auf das Icon
des Motors im Prozessbild von ProMoS klicken, in welchem sich der Motor befindet
(vergleiche mit der Abbildung "Motor Vorw.betr.").

.J
Motor
Vorw .betr.

2. Klicken Sie mit der linken Maustaste im erscheinenden Bedienbild auf die Schaltflache
mit der Bezeichnung "Reparatur” (vergleiche mit der Abbildung "Motor von Hand in
Reparatur schalten").
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Bedienbild Motor vor-/riickwarts (MOT05_01)

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwartshetrieb Ein Freigabe Rickwarsbetrie [IETEEN
Riickmeldung Vorwartsh. Ein Ruckmeldung Rickwartst [IETEN

Betr. std. Vorwartshetr. 0 Std. Betrstd. Rickwartsbetr. 0 Std.

Anz. Schaltgn. Yorw.betr. 2 Schaltgn. Rickw.betr. 1]
Letztmals gelaufen vor 0 Std.

Verzagerungen

Einschaltverz. Vorw betr. 10 Sek. Einschaltverz. Rickw. betr. 20 Sek.
Aussch.verz. Vorw betr. 30 Sek.  Ausschiverz Rickw betr. 40 Sek.

Wartung -

Warungsintervall 0 Std.  Letzte Wartungin h 0 Std.

Storungen -

Stérmeldung

Strg. Rickm. Vorw. betr.
Strg. Rickm. Rickw betr.
Prozessrickmeldung

|_Ein_| Verz Rilckm. Vorw betr. 0 Sek
| Aus | Verz Rickm. Rickw. betr. 0 Sek.
| _Ein_| Verz Prozessriickmeldung 10 Sek.

Bedienung -
Bemerkung |

ESchema  [-120Y5 Quittiert |
(] | MOT05_Test:L01:AV:001 s |

Motor von Hand in Reparatur schalten

Das Bedienbild sollte nachher ungeféhr wie in der Abbildung "Objekt von Hand in
Reparatur geschaltet" gezeigt aussehen:
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Bedienbild Motor vor-/riickwarts (MOT05_01)

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwartsbetrieb  [JIETENN Freigabe Rickwarsbetrie [IETEEN
Rockmeldung Vorwartsb.  [IETERN Rockmeldung Rickwartst [IIETENN
Betr.std. Vorwartsbetr. 0 5td.  Betfrstd. Rickwarsbetr. 1 Std.

Anz. Schaltgn. Yorw.betr. 1 Schaltgn. Rickw.betr. 1]

Letztmals gelaufen vor 0 Std.

Verzagerungen

Einschaltverz. Vorw betr. 0 Sek. Einschaltverz. Rickw. betr. a3 Sek.

Aussch.verz. Vorw betr. 0 Sek. Ausschverz. Rickw betr. 100 5ek.
Wartung -

Warungsintervall 0 Std.  Letzte Wartungin h 0 Std.
Storungen -

Stérmeldung

Strg. Rickm. Vorw. betr.
Strg. Rickm. Rickw betr.
Prozessrickmeldung

| Aus | Verz Rilckm. Vorw betr. 0 Sek
| Aus | Verz Rickm. Rickw. betr. 0 Sek.
| _Ein_| Verz Prozessriickmeldung 10 Sek.

Bedienung -

Bemerkung |Test Motor ausschalten

ESchema  [-120Y5 Quittiert |
(] | MOT05_Test:L01:AV:001 s |

Motor von Hand in Reparatur geschaltet

Es ist Ubrigens eine gute Praxis, wenn der Grund fur die Reparaturschaltung
zusammen mit dem Datum und dem Kirzel der schaltenden Person im Feld mit der
Bezeichnung "Bemerkung" notiert wird, damit Sie oder andere Benutzer spater den
Grund fur die Reparaturschaltung auf einen Blick erkennen kénnen.

3. Das Symbol des Motors wird mit einem braunen "R" unten rechts des Icons des
Motors als repariert markiert (vergleiche mit der Abbildung "lcon Objekt
Reparaturschaltung"):

© 2022 MST Systemtechnik AG, Belp 26.10.2022



ProMoS VLO-Bibliothek

.J
Icon Objekt

Reparatur-
schaltung

Allgemeine Einleitung 50

Wenn der Motor von Hand in Reparatur geschaltet wird, dann werden die
Ausschaltverzdgerungen des Motors ignoriert. Genau gleich wie die manuelle
Ausschaltung ist die Reparaturschaltung nicht nur eine Ausschaltung, sondern auch eine
Anschaltsperre. Falls also nach der Abschaltung der Motor freigegeben wird (vergleiche
mit der Abbildung "Reparaturschaltung als Wiederanfahrsperre"), dann wird der Motor in

den Betrieb geschaltet, sondern bleibt ausgeschaltet.

Bedienbild Motor vor-/riickwirts (MOT05_01)

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwarshetrieh Ein

Freigabe Rickwarshetrie Aus

Betr.std. Vorwartshbetr. 0 Std. Betr.std. Rickwartshetr. 1 Std.
Anz. Schaltgn. Vorw betr. a Schaltgn. Rickw. betr. 0
Letztmals gelaufen vor 0 Std.
Verziogerungen
N Einschaltverz. Vorw betr. 0 Sek. Einschaltverz. F:i[]ckw. hetr. 0 sek
. Ausschverz Vorw betr. 0 Sek.  Ausschverz Rickw. betr. 0 sek
R Wartung -
Wartungsintervall 0 Std. Letzste Wartungin h 0 Std.
Storungen -
Stérmeldung | Aus |

Bedienung -

Bemerkung |Test Motor ausschalten

ESchema  |-120Y5

GRI woros Tescioavor ———— NIE B

Quittiert |

Reparaturschaltung als Wiederanfahrsperre

Falls Sie die Handschaltung des Motors zurtickgenommen haben, der Motor jedoch nicht
wieder gestartet wird und das Bedienbild des Motors wie in der Abbildung "externe
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Reparaturschaltung eines Objekts" (in welchem "Aus H" und nicht "Aus" bei der
Handabschaltung geschrieben steht) aussieht, dann liegt der Fall vor, dass die
Abschaltung eine externe Reparaturschaltung ist. Diese externe Reparaturschaltung
macht dann Sinn, falls mit einem einzelnen Reparaturbefehl eine ganze Baugruppe auf
Reparatur geschaltet werden soll.

Bedienbild Motor vor-/riickwidrts {MDTi}E_m]

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwartsbetrieb Ein Freigabe Riickwarsbetrie [IETENN

Betr.std. Vorwartsbetr. 0 Std. Betr.std. Rickwarshetr. 1 Std.

Anz. Schaltgn. Yorw betr. 11 Schaltgn. Rickw. betr. 0

Letrtmals gelaufen var 0 Std.

Verzdgerungen
Einschaltverz. Vorw betr. 0 Sek. Einschaltverz. Rickw. betr. 0 Sek
Aussch.yverz. Vorw. betr. 0 Sek.  Ausschyverz. Rickw.betr. 0 Sek

Wartung -

Wartungsintervall 0 Std. Letste Wartungin h 0 Std.
Storungen -

Starmeldung | Aus |

Bedienung -

Bemerkung |Test Motor ausschalten

ESchema  [-120Y5 Quittiert_|
() | MOTO05_Test:L01:AV:001 | |

externe Reparaturschaltung eines Objekts

Falls eine externe Abschaltung des Motors vorliegt, dann sieht der Abschnitt mit der
Bezeichnung "Schnellabschaltung” des Konfigurationshilds des Motors wie entweder wie
in der Abbildung "aktivierte Fernabschaltung eines Objekts mit normaler Logik" oder wie in
der Abbildung "aktivierte Fernabschaltung eines Objekts mit inverser Logik" aus, falls sich
der Benutzer vorher ins System eingeloggt hat:
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Handbild Motor 2-stufig (MOT05_03)

Reparatur -
Hw-Eingang Reparaturachaltter | F.24
Reparatur (SN | SOCKET F4028
Logik Reparaturzchalter / 1=Invers | Mormal | | SOCKET F4027
Software Rep.zchalter | Off | SOCKET F4029
Handbetrieb
Handschalter Notbedienebene | F.23
Handbetrieb | MNo | SOCKET F4011
Logik des Handschalters | Mormal | | SOCKET F4010
Softwareschalter fir Handbetrieb [ oOff | SOCKET F4012
Handschalter Riickwiértsbetrieh | | SOCKETF4013
Schnellabschaltung
Adr. Eing. Schnellabschaltung | F.Mull
Schnellabzchattung [ Mo | SOCKET F4004
Logik Schnellabachatung | Mormal | SOCKET F4003
Motor Schnellabschaltung Sws [ Off | SOCKET F4005
Stormeldung Motor
Sammelalarmgruppe | 102 | SOCKETR1011
il e )
Starmeldung Motor | off | SOCKET F4007
Adr. Eing. externe Quittierung | F.Mull
1=Quittieren /0=Cuittiert | Off | SOCKET F4014
4 |

aktivierte Fernabschaltung eines Objekts mit normaler Logik
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Handbild Motor 2-stufig (MOT05_03)

Reparatur -
Hw-Eingang Reparaturachaltter | F.24
Reparatur (SN | SOCKET F4028
Logik Reparaturzchalter / 1=Invers | | SOCKET F4027
Software Rep.zchalter | Off | SOCKET F4029
Handbetrieb
Handschalter Notbedienebene | F.23
Handbetrieb | MNo | SOCKET F4011
Logik des Handschalters | Mormal | | SOCKET F4010
Softwareschalter fir Handbetrieb [ oOff | SOCKET F4012
Handschalter Riickwiértsbetrieh | | SOCKETF4013
Schnellabschaltung
Adr. Eing. Schnellabschaltung | F.Mull
Schnellabschattung [ Mo | SOCKET F4004
Logik Schnellabachatung | Mormal | SOCKET F4003
Motor Schnellabschaltung Sws [ Off | SOCKET F4005
Stormeldung Motor
Sammelalarmgruppe | 102 | SOCKETR1011
1] o2 W o
Starmeldung Motor | off | SOCKET F4007
Adr. Eing. externe Quittierung | F.Mull
1=Quittieren /0=Cuittiert | Off | SOCKET F4014
4 |

externe Reparaturschaltung Objekt mit Inverser Logik

In den zwei Abbildungen oben ist ersichtlich, dass die Adresse der externen
Schnellabschaltung F.24 ist und dass die Schnellabschaltung aktiviert ist. Die Logik der
Schnellabschaltung ist normal (wie in der Abbildung "aktivierte Fernabschaltung eines
Objekts mit normaler Logik™") oder invers (wie in der Abbildung "aktivierte Fernabschaltung
eines Objekts mit inverser Logik"), und der Softwareschalter der Schnellausschalter
zuriickgesetzt. In der Abbildung "Logik Reparaturschaltung Objekt (Motor)" ist die Logik
des Ausschaltens am Beispiel eines Motors mit Vor- und Ruckwértsbetrieb abgebildet.
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Motor Soﬂwaresgh alter Externe = dgeiséiré?nlé%gi .
JReparatur Reparaturschaltung Reparaturschaltung
EXOR
OR

Motor Reparatur-
schaltung

Logik Reparaturschaltung eines Objektes (Motor)

Die Ausschaltung wird also folgendermassen realisiert: Sie kann mittels dem
Softwareschalters des Bedienbilds des Objekts (siehe Abbildung "Motor von Hand in
Reparatur schalten") oder als externe Handabschaltung realisiert werden. Bei der
externen Handabschaltung wird die Logik mit dem externen Signal mit einem exklusiven
Oder-Befehl realisiert. Das bedeutet: Ist die Logik der externen Schnellabschaltung normal
(das entsprechende Bit also zurlickgesetzt, gleich logisch 0), dann wird der Motor
abgeschaltet, falls das externe Signal gesetzt ist (also logisch 1 ist). Ist die Logik der
externen Schnellabschaltung invers (das entsprechende Bit also gesetzt, gleich logisch
1), dann wird der Motor abgeschaltet, falls das externe Signal nicht gesetzt ist (also
logisch O ist).

Falls der Softwareschalter des Motorenobjekts selber deaktiviert ist, muss also die externe
Schnellabschaltung aktiviert worden sein. Dies kann eventuell auch dadurch verursacht
sein, dass die Logik der externen Schnellabschaltung falsch eingestellt wurde. In der
Tabelle 1 ist dieses Schaltschema der externen Logik noch einmal dargestellt.
Voraussetzung ist, dass der Motor abgeschaltet werden kann (also sich nicht in Reparatur
befindet) und der Softwareschalter der Ausschaltung nicht gesetzt ist.

Logik normal Logikinvers
externes Signal Motor Motor nicht
gesetzt ausgeschaltet ausgeschaltet
externes Signal Motor nicht Motor
nicht gesetzt ausgeschaltet ausgeschaltet

Tabelle 1: Schaltschema des externen Ausschaltsignals

Falls der Ausschalter nicht zuriickgenommen werden kann, kénnen unter anderem
folgende Griinde mdglicherweise zutreffen:

1. Der Vorortschalter wurde ausgelost.

2. Eine ganze Baugruppe wurde abgeschaltet (in den Prozessbildern von ProMoS
nachsehen)

3. Die Logik der externen Schnellabschaltung ist falsch eingestellt worden (darf
ublicherweise nur von Projektierenden geandert werden).
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4. Die Verbindung von ProMoS mit der SPS ist unterbrochen.

2.3.10 Objekt von Hand betreiben

Sie kdnnen das Objekt nicht von Hand betreiben, falls das Objekt von Hand ausgeschaltet
oder von Hand in Reparatur geschaltet wurde oder fur das Objekt eine Stormeldung
aufgetreten ist.

Warnhinweis:

Beachten Sie bitte, dass eine Handschaltung einen Anlageteil mechanisch
beschadigen kann, falls vor dem Betrieb des Anlageteils Klappen oder Ventile
geoffnet werden missen und diese nicht gedffnet wurden.

Im Folgenden wird der Handbetrieb fur den Vorwartsbetrieb eines Motors mit Vor- und
Ruckwartsbetrieb demonstriert. Fir andere Objekte missen gegebenenfalls
Anpassungen vorgenommen werden.

Im Folgenden werde angenommen, dass beim Vorwartsbetrieb des Motors dessen Icon
nach rechts zeige (vergleiche mit der Abbildung "Motor steht still").

Falls der Handbetrieb méglich ist, missen Sie folgendes machen, um den Motor von
Hand vorwaérts zu betreiben:

1. Rufen Sie das Infobild des Motors auf, indem Sie mit der linken Maustaste auf die
Schaltflache oben rechts beim Icon des Motors im Prozessbild von ProMoS klicken
(vergleiche mit der Abbildung "Motor steht still").

)

Motor steht still

2. Bevor Sie mit der linken Maustaste auf die Schaltflache mit der Bezeichnung "Hand"
klicken, sollten Sie die Betriebsrichtung einstellen, da alle Verzégerungszeiten zuerst
abgewartet werden, bevor der Motor manuell vorwarts betrieben wird. Durch die
Einhaltung der Verzogerungszeiten (Ein-, Aus- und Umschaltzeiten) wird verhindert,
dass der Motor bei eingestellter Verzégerung sofort vom Vor- in den Rickwartsbetrieb
oder umgekehrt geschaltet werden kann. Sie kénnen die Betriebsrichtung einstellen,
indem sie gegebenenfalls mit der linken Maustaste auf die Schaltflache mit der
Bezeichnung "VR" oder "GR" klicken. Dabei bedeutet "VR" "Verkehrsrichtung", also
Vorwartsbetrieb, und "GR" "Gegenfahrtrichtung”, also Ruckwartsbetrieb (siehe
Abbildung "Richtung des Handbetrieb festlegen™). Falls die Schaltflache "VR" anzeigt,
wird der Motor im Handbetrieb vorwarts betrieben. Falls die Schaltflache "GR" anzeigt,
dann wird der Motor im Handbetrieb riickwarts betrieben.
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Bedienbild Motor vor-/riickwirts {MDTDE_{H]

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwartsbetrieb  [IENEEN Freigabe Rickwarsbetrie [IENEEN
Ruckmeldung Vorwartsb.  [IETEEN Rickmeldung Rickwartsh [IETENN
Betr.std. Yorwartsbetr. | 0 Std. Betr.std. Rickwartsbetr. 2 Std.

Anz. 3chaltgn. Vorw betr. | 1 Schaltgn. Rickw betr. 0

Letztmals gelaufen var | 0 Std.

Verzogerungen
Einschaltverz. Vorw betr. | 0 Sek. Einschaltverz. Rickw. betr. 0 Sek.
Aussch.verz. Vorw.betr. | 0 Sek.  Ausschiwverz. Rickw. betr. 0Sek.

Wartung -
Wartungsintervall | 0 Std.  Letzte Warungin h 0 Std.
Storungen
Stérmeldung | Aus |
Strg. Rickm. Vorw.betr.  [IENENN Verz Rickm. Vorw betr. 0] Sek.
Strg. Rickm. Rickw betr.  [IETENN Verz Rickm. Rickw betr. 0 Sek.
Prozessrickmeldung | Aus | Verz Prozessriickmeldung 0 Sek
Bedienung -
Bemerkung |

ESchema  [-120Y5 Quittiert_|
e | MOT05_Test:L01:AV:001 | |

Richtung des Handbetriebs festlegen

3. Klicken sie nach dem Einstellen der Betriebsrichtung mit der linken Maustaste auf die
Schaltflache mit der Bezeichnung "Hand". Das Bedienbild sollte nachher ungefahr so
wie in der Abbildung "Objekt in Handschaltung betrieben" gezeigt aussehen :
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Bedienbild Motor vor-/riickwarts (MOT05_01)

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwartsbetrieb  [JIETENN Freigabe Rickwarsbetrie [IETEEN
Riickmeldung Vorwartsh. Ein Ruckmeldung Rickwartst [IETEN

Betr. std. Vorwartshetr. 1 Std.  Betr.std. Rickwartsbetr. 4 Std.

Anz. Schaltgn. Yorw.betr. 3 Schaltgn. Rickw.betr. 2
Letztmals gelaufen vor 0 Std.

Verzagerungen
Einschaltverz. Vorw betr. 0 Sek. Einschaltverz. Rickw. betr. 0 Sek
Aussch.verz. Vorw betr. 0 Sek.  Ausschverz. Rickw betr. [E=1-14

Wartung -
Warungsintervall 0 Std.  Letzte Wartungin h 0 Std.

Storungen -

Stérmeldung

Strg. Rickm. Vorw. betr.
Strg. Rickm. Rickw betr.
Prozessrickmeldung

| Aus_|
|_Ein_| Verz Rilckm. Vorw betr. 0 Sek
| Aus | Verz Rilckm. Rilckw. betr. 0/Sek
|_Ein_|

YWerz. Prozessrickmeldung 10 Sek.

Bedienung -
rand_|
Bemerkung |

ESchema  [-120Y5 Quittiert |
(] | MOT05_Test:L01:AV:001 s |

Objekt in Handschaltung betrieben

4. Das Symbol des Motors wird mit einem gelben "H" unten links versehen, was bedeutet,
dass der Handbetrieb eingeschaltet ist (vergleiche mit der Abbildung "lcon Objekt

Handbetrieb"):

_

Icon Objekt
Handbetrieb

Falls der Motor von Hand vorwaérts betrieben wird, dann wird die Freigabe des Motors fur
den Rickwartsbetrieb ignoriert. Falls jedoch Stérmeldungen auftreten oder der Motor per
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Softwareschalter oder von externen ausgeschaltet oder in Reparatur geschaltet wird,
dann wird der Handbetrieb des Vorwartsbetriebs des Motors abgebrochen.

Ahnlich wie die externe Handausschaltung der Motors kann der Motor auch von extern
Hand betrieben werden. Dies macht dann Sinn, falls eine ganze Baugruppe
(beispielsweise eine ganze Tunnelliftung) von Hand in Vorwartsrichtung geschaltet
werden soll.

Falls eine externe Abschaltung des Motors vorliegt, dann sieht der Abschnitt mit der
Bezeichnung "Handbetrieb" des Konfigurationsbilds des Motors entweder wie in der
Abbildung "aktivierte externe Handschaltung eines Objekts mit normaler Logik" oder wie in
der Abbildung "aktivierte externe Handschaltung eines Objekts mit inverser Logik" aus,
falls sich der Benutzer vorher ins System eingeloggt hat (ansonsten werden die weiss und
turkis hinterlegten Felder grau dargestellt und sind nicht mehr veréanderbar):

Handbild Motor 2-stufig (MOT05_03)

Reparatur -

Hw-Eingang Reparaturachalter F.Mull

|

Reparatur [ Mo | SOCKET F4028

Logik Reparaturschatter / 1=Invers | Mormal | SOCKET F4027

Software Rep.schalter | Off | SOCKET F4025
Handbetrieb

Hand=schalter Motbedienebene | F.23

Handbetrieb | Yez | SOCKET F4011

Logik des Hand=chalters | Mormal || SOCKET F4010

Softwareschalter fir Handbetrieh | Off | SOCKET F4012

Handzchalter Riickwartzbetrieb | VR | SOCKET F4013
Schnellabschaltung

Adr. Eing. Schnellabschaltung | F.Mull

Schnellabschaltung [ Mo | SOCKET F4004

Logik Schnellabachakung | Mormal | SOCKET F4003

Motor Schnellabschatung Sws | Off | SOCKET F4005
Stormeldung Motor

Sammelalarmgruppe | 1 | SBUSMNR1011

EIEE Eme)

Stormeldung Motor | Off | SOCKET F4007

Adr. Eing. externe Quittierung | F.Mull

1=0Quittieren /0=Cuittiert | Off | SOCKET F4014

MOT05_Test:L01:AV:001 | |

aktivierte externe Handschaltung eines Objektes mit normaler Logik
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Handbild Motor 2-stufig (MOT05_03)

Reparatur -
Hw-Eingang Reparaturachalter | F.Mull
Reparatur | Mo | SOCKET F4028
Logik Reparaturzchalter / 1=Invers | Mormal | | SOCKET F4027
Software Rep.zchalter | Off | SOCKET F4029
Handbetrieb
Handzchalter Notbedienebene | F.23
Handbetrieb | Yes | SOCKET F4011
Logik des Handschalters | | SOCKET F4010
Softwareschalter fir Handbetrieh [ oOff | SOCKETF4012
Handschalter Rickwirtsbetrieh [ WR | SOCKETF4013
Schnellabschaltung
Adr. Eing. Schnellabschaltung | F.Mull
Schnellabechattung | Mo | SOCKET F4004
Logik Schnellabachatung | Mormal | | SOCKET F4003
Motor Schnellabzchaltung Sws | Off | SOCKET F4005
Stormeldung Motor
Sammelalarmgruppe | 1 | SBUS NR1011
B
Stormeidung Motor [ off | SOCKET F4007
Adr. Eing. externe Quittierung | F.Mull
1=Quittieren /0=CQuittiert | Off | SOCKET F4D14
9 |

aktivierte externe Handschaltung eines Objekts mit inverser Logik

Das Bedienbild des Motors sieht wie in der Abbildung "Bedienbild Objekt bei externer
Handschaltung” gezeigt aus. Dabei der Handschalter nicht mehr mit "Hand", sondern
"Hand H" beschriftet. Dies bedeutet, dass die Handschaltung extern geschaltet wird und
nicht mit Hilfe des Softwareschalters des Objekts.
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Bedienbild Motor vor-/ riickwarts (MOT05_01)

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwartshetrieb Ein Freigabe Riickw.betrieb  [JIETENN

Betr.std. Vorwartsbetr. 2 5td.  Befr.std. Rickwarshetr. 0 Std.

Anz. Schaltgn. Yorw.betr. 5 Schaltgn. Rickw.betr. 2
Letrtmals gelaufen vaor 0 Std.

Verzdgerungen

Einschaltverz. Vorw betr. 0 Sek. Einschaltverz. Rickw. befr. 0 Sek
Ausschyverz. Vorw betr. 0 Sek.  Ausschverz. Rickw. betr. 0 Sek.

Wartung -

Wartungsintervall 0 5td.  Letzte Wartung in h 0 Std.

Storungen -

Bedienung -

HandH | GRI Aus

Bemerkung |

ESchema | Cluittiert |
O |EETTTUTEE |

Bedienbild Objekt bei externer Handschaltung

Abbildung 43: Bedienbild des Motors bei externer Handschaltung

In den Abbildungen oben ist ersichtlich, dass die Adresse der externen
Schnellabschaltung F.23 und die externe Handschaltung aktiviert ist. Die Logik der
Schnellabschaltung ist normal (wie in der Abbildung "aktivierte externe Handschaltung
eines Objekts mit normaler Logik") oder invers (wie in der Abbildung "aktivierte externe
Handschaltung eines Objekts mit inverser Logik™), und der Softwareschalter des
Handbetriebs zurtickgesetzt. In der Abbildung "Handbetrieb Objekt( Motor mit Vor- und
Ruckwartsbetrieb)" ist die Logik des Handbetriebs des Motors abgebildet.
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Motor Soﬂwargschalter Externe = dgel—z;séiltré?nlé?]gik
.Hand Handschaltung Handschaltung
EXOR
OR

Motor Handbetrieb

Logik Handschaltung eines Objektes (Motor)

FUr die folgenden Ausfihrungen wird immer vorausgesetzt, dass die Betriebsart des
handbetriebenen Motors der Vorwartsbetrieb ist. Falls dies nicht der Fall ist, muss zuerst
der Vorwartsbetrieb mittels Mausklick auf die entsprechende Schaltflache ausgewahlt
werden.

Die Handschaltung wird folgendermassen realisiert: Sie kann mittels dem
Softwareschalters des Bedienbilds des Objekts (vergleiche mit der Abbildung "Objekt in
Handschaltung betrieben™) oder als externe Handabschaltung realisiert werden. Bei der
externen Handschaltung wird die Logik des externen Signals mit einem exklusiven Oder-
Befehl realisiert. Das bedeutet: Ist die Logik der externen Schnellabschaltung normal (das
entsprechende Bit also zurlickgesetzt, gleich logisch 0), dann wird der Motor von Hand in
den Vorwartsbetrieb geschaltet, falls das externe Signal gesetzt ist (also logisch 1 ist). Ist
die Logik der externen Handschaltung invers (das entsprechende Bit also gesetzt, gleich
logisch 1), dann wird der Motor von Hand in den Vorwartsbetrieb geschaltet, falls das
externe Signal nicht gesetzt ist (also logisch 0 ist).

Falls ein Motor wider Erwarten von Hand geschaltet wird, kann dies eventuell daran liegen,
dass die Logik der externen Handschaltung falsch eingestellt worden ist. In der Tabelle 2
ist dieses Schaltschema der externen Logik noch einmal dargestellt. Voraussetzung ist,
dass der Motor in den Handbetrieb geschaltet werden kann (sich also weder in Reparatur
befindet noch von Hand ausgeschaltet wurde):

Logik normal Logikinvers

externes Signal Motor von Motor nicht
gesetzt Hand von Hand
geschaltet geschaltet
externes Signal Motor nicht Motor von
nicht gesetzt  von Hand Hand
geschaltet geschaltet

Tabelle Schaltschema der externen Handschaltung

Falls eine Handschaltung nicht zuriickgenommen werden kann, kdnnen unter anderem
folgende Griinde mdglicherweise zutreffen:
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23.11

1. Eine ganze Baugruppe wurde von Hand geschaltet (in den Prozessbildern von ProMoS
nachsehen)

2. Die Logik der externen Handschaltung ist falsch eingestellt worden (darf Ublicherweise
nur von Projektierenden geéndert werden).

3. Die Verbindung von ProMoS mit der SPS ist unterbrochen.

4. Das ProMoS-Projekt wurde falsch generiert.

Anzeige der Schaltung einer A810-Karte

Warnhinweis:

Beachten Sie bitte, dass eine Handschaltung einen Anlageteil mechanisch
beschadigen kann, falls vor dem Betrieb des Anlageteils Klappen oder Ventile
getffnet werden missen und diese nicht gedffnet wurden.

Im Folgenden wird die Anzeige der Schaltung mit einer A810-Karte fiir den dreistufigen
Motor gezeigt. Bei anderen Objekten miussen eventuell Anpassungen vorgenommen
werden.

Falls einer der Ausgange eines dreistufigen Motors mit einer A810-Karte geschaltet wird
und diese konfiguriert wird, dann kénnen Sie am Icon ablesen, ob der Motor von Hand
geschaltet wurde.

. o
o

o

MOTO3 w urde

mit A810-Karte
geschaltet

Beachten Sie, dass die Logik von Motoren weitgehend deaktiviert wird, falls
Handschaltungen getatigt wurden. Ausnahme ist die Uberpriifung der Rickmeldungen und
der Stérmeldungen. Der Grund fir diese Deaktivierung besteht darin, dass bei
mehrstufigen Motoren mit vorhandenen Schaltungen der Handschaltmodulen es nicht klar
ist, welcher Zustand geschaltet werden soll.

lhre Handschaltung mittels einer A810-Karte kann nur dann mit Inrem Benutzernamen
protokolliert werden, wenn Sie sich vorgangig am System angemeldet haben.
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2.3.12 Objekt von Hand ausschalten

Die Ausschaltung eines Objekts kann mittels der ProMoS-Bedienoberflache oder eines
Vorortschalters erfolgen. Im letzten Fall wird von einer externen Ausschaltung, einer
Notausschaltung ober Schnellausschaltung gesprochen.

Die Ausschaltung eines Objekts soll exemplarisch fiir einen Motor mit Vor- und
Ruckwartsbetrieb demonstriert werden. Diese Ausfuhrungen sind auf andere Objekte
sinngemasses zu Ubertragen. Das Objekt kann nicht von Hand ausgeschaltet werden,
falls es in Reparatur geschaltet wurde, Sie nicht am System angemeldet sind oder nicht
Uiber geniigend Rechte fiir die Handschaltung verfiigen. Die Ausschaltung Ubersteuert alle
Freigaben und Handbetriebsschaltungen.

Warnhinweis:
Beachten Sie bitte, dass ein Ausschalten von Hand die Fehlfunktion eines ganzen
Anlageteils zur Folge haben kann.

Die Ausschaltung eines Objekts macht nur dann Sinn, falls das Objekt nicht bereits in
Reparatur geschaltet wurde. Gehen Sie wie folgt vor, um ein Objekt auszuschalten:

1. Rufen Sie das Infobild des Objekts auf, indem Sie mit der linken Maustaste auf das
Icon des Motors im Prozessbild von ProMoS klicken, in welchem sich der Motor
befindet (vergleiche mit der Objekt wird betrieben).

.J
Objekt wird
betrieben

2. Klicken Sie mit der linken Maustaste im erscheinenden Bedienbild auf die Schaltflache
mit der Bezeichnung "Aus" (vergleiche mit der Abbildung "Objekt von Hand

ausschalten”).
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Bedienbild Motor vor-/riickwarts (MOT05_01)

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwartshetrieb Ein Freigabe Rickwarsbetrie [IETEEN
Riickmeldung Vorwartsh. Ein Ruckmeldung Rickwartst [IETEN

Betr. std. Vorwartshetr. 0 Std. Betrstd. Rickwartsbetr. 0 Std.

Anz. Schaltgn. Yorw.betr. 2 Schaltgn. Rickw.betr. 1]
Letztmals gelaufen vor 0 Std.

Verzagerungen

Einschaltverz. Vorw betr. 10 Sek. Einschaltverz. Rickw. betr. 20 Sek.
Aussch.verz. Vorw betr. 30 Sek.  Ausschiverz Rickw betr. 40 Sek.

Wartung -

Warungsintervall 0 Std.  Letzte Wartungin h 0 Std.

Storungen -

Stérmeldung

Strg. Rickm. Vorw. betr.
Strg. Rickm. Rickw betr.
Prozessrickmeldung

|_Ein_| Verz Rilckm. Vorw betr. 0 Sek
| Aus | Verz Rickm. Rickw. betr. 0 Sek.
| _Ein_| Verz Prozessriickmeldung 10 Sek.

Bedienung -
Bemerkung |

ESchema  [-120Y5 Quittiert |
(] | MOT05_Test:L01:AV:001 s |

Objekt von Hand ausschalten

Das Bedienbild sollte nachher ungeféhr wie in der Abbildung "Objekt von Hand
ausgeschaltet” gezeigt aussehen:
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Bedienbild Motor vor-/riickwarts (MOT05_01)

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwartsbetrieb [Ein Freigabe Rickwarsbetrie [IETEEN
Rockmeldung Vorwartsb.  [IETEEN Rockmeldung Rickwartsb [IETERN
Betr.std. Vorwartsbetr. [ 0 Std Befrstd Rickwarsbetr [ 0 Std.
Anz. Schaltgn. Vorw.betr. [ 2 Schaltgn. Rickw. betr. [ 0

Letztmals gelaufen var | 0 Std.

Verzogerungen
Einschaltverz. Vorw betr. | 10 Sek. Einschaltverz. Rickw. betr. 20 Fek.
Ausschverz. Vorw. betr. | 30 Sek.  Ausschverz. Rickw betr. 40 Sek.

Wartung -
Wartungsintervall | 0 Std.  Letzte Wartungin h 0 Std.
Storungen -
Stérmeldung | Aus |
strg. Rockm. Vorw.betr.  [IETENN Verz Rilckm. Vorw betr. 0 Sek
Strg. Rickm. Rickw betr.  [IETENN Verz Rickm. Riickw.betr. 0 Sek.
Prozessriickmeldung |_Ein_| Verz Prozessriickmeldung 10 Sek.
Bedienung -

Bemerkung |Teat Motor ausschalten

ESchema  [-120Y5 Quittiert_|
(] | MOT05_Test:L01:AV:001 | |

Objekt von Hand ausgeschaltet

Es ist Ubrigens eine gute Praxis, wenn der Grund der manuellen Abschaltung
zusammen mit dem Datum der Ausschaltung und dem Kiirzel der ausschaltenden
Person im Feld mit der Bezeichnung "Bemerkung" notiert wird, damit Sie oder andere
Benutzer spater den Grund fur die manuellen Abschaltung auf einen Blick erkennen
kénnen.

3. Das Symbol des Motors wird mit einem blauen "A" unten links als ausgeschaltet
markiert (vergleiche mit der Abbildung "Icon Objekt aus"):

>)
A

Icon Objekt aus

Wenn der Motor von Hand ausgeschaltet wird, dann werden die Ausschaltverzégerungen
des Motors (in der Abbildung "Objekt von Hand ausgeschaltet” ist dies 30 Sekunden
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respektive 40 Sekunden fir den Vor- beziehungsweise den Riuckwartsbetrieb) ignoriert.
Um genau zu sein, ist die manuelle Abschaltung nicht nur eine Abschaltung, sondern
ebenfalls eine Wiederanfahrsperre. Falls also nach der Abschaltung der Motor freigegeben
wird (vergleiche mit der Abbildung "Handausschaltung als Wiederanfahrsperre™), dann
wird der Motor in den Betrieb geschaltet, sondern bleibt ausgeschaltet.

Bedienbild Motor vor-/riickwarts (MOT05_01)

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwartshetrieb Ein Freigabe Ruckwartsbetrie [IETEEN

Betr.std. Vorwartsbetr. 0 Std. Betr.std. Rickwartsbetr. 1 5td.
] ]

Anz. Schaltgn. Vorw betr. Schaltgn. Rickw. betr.

Letztmals gelaufen vor 0 Std.

Verzogerungen
Einschaltverz. Vorw betr. 0 Sek. Einschaltverz. Rickw. betr. 0/ sek.

o
. Ausschverz. Vorw. betr. 0 Sek.  Ausschverz. Rilckw betr. 0 5ek
A

Wartung -

Wartungsintervall 0 5td.  Let#e Wartungin b 0 Std.
Storungen -

Stérmeldung | Aus_|

Bedienung -

Bemerkung |Test Motor ausschalten

ESchema [ 120Y5 Quittiert |
(1) | | |

Handabschaltung als Wiederanfahrsperre

Falls Sie die Handschaltung des Motors zuriickgenommen haben, der Motor jedoch nicht
wieder startet und das Bedienbild des Motors wie in der Abbildung "Fernabschaltung
Objekt" (in welchem "Aus H" und nicht "Aus" bei der Handausschaltung geschrieben steht)
aussieht, dann liegt der Fall vor, dass die Abschaltung eine externe Abschaltung ist.
Ublicherweise wird eine solche realisiert, falls der Motor einen Vorortschalter besitzt
(vergleiche mit der Abbildung "Fernabschaltung eines einstufigen Motors", in welcher die
Ausschaltung fur einen einstufigen Motor gezeigt wird). Es kann aber auch eine ganze
Baugruppe auf einmal abschaltbar sein, indem beispielsweise mehrere
Handausschaltungen in Serie geschaltet werden.
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Bedienbild Motor vor-/riickwarts (MOT05_01)

Betriebsinformationen -

Freigabe Vorwarsbetrieh  [IETEEN Freigabe Ruckwartsbetrie [JIETENN

Betr.std. Vorwartsbetr. 0 5td. Betr.std. Rlckwarsbetr. 1 Std.
2 2

Anz. Schaltgn. Vaorw. betr. Schaltgn. Rickw. betr.

Letrtmals gelaufen var 0 Std.

Verzigerungen
Einschaltverz. Vaorw. betr. 10 Sek. Einschaltverz. Riickw. befr. 20 Sek.

.J Ausschverz. Vorw betr. 30 Sek.  Ausschwverz. Rickw. befr. 40 Selk.
A

Wartung -

Wartungsintervall 100 Std.  Letzte Wartung in h 0 Std.
Storungen -

Stérmeldung | Aus |

Bedienung -

Bemerkung |Test Handausschaltung

ESchema  [-120Y5 Quittiert |
e | MOTO05_Test:L 01:AV:001 | |

Fernabschaltung Objekt
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Fernabschaltung (NOT-Aus) eines einstufigen Motors

Fa s

Falls eine externe Abschaltung des Motors vorliegt, dann sieht der Abschnitt mit der
Bezeichnung "Schnellabschaltung" des Konfigurationsbilds des Motors wie entweder wie
in der Abbildung "aktivierte Fernabschaltung eines Objekts" oder wie in der Abbildung
aktivierte Fernabschaltung eines Objekts mit inverser Logik" aus, falls sich der Benutzer

vorher ins System eingeloggt hat:
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Handbild Motor 2-stufig (MOT05_03)

Reparatur -
Hw-Eingang Reparaturachalter | F.Mull
Reparatur | Mo | SOCKET F4028
Logik Reparaturzchalter / 1=Invers | Mormal | | SOCKET F4027
Software Rep.zchalter | Off | SOCKET F4029
Handbetrieb
Handzschalter Notbedienebene | F.Null
Handbetrieb | Mo | SOCKET F4011
Logik des Handschalters | Mormal | | SOCKET F4010
Softwareschalter fir Handbetrieb [ oOff | SOCKET F4012
Handzchalter Riickwirtsbetrieb | | SOCKETF4013
Schnellabschaltung
Adr. Eing. Schnellabzchaltung | F.22
Schnelabschattung EES | SOCKET F4004
Logik Schnellabachaktung | Mormal | SOCKET F4003
Motor Schnellabschaltung Sws [ Off | SOCKET F4005
Stormeldung Motor
Sammelalarmgruppe | 1 | SBUSMNR1011
1[5 Woelor ey
Stormeldung Motor | off | SOCKET F4007
Adr. Eing. externe Quittierung | F.Mull
1=Cuittieren /0=Cuittiert | Off | SOCKET F4014
4 |

aktivierte Fernabschaltung eines Objekts
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Handbild Motor 2-stufig (MOT05_03)

Reparatur -
Hw-Eingang Reparaturachaltter | F.Mull
Reparatur | Mo | SOCKET F4028
Logik Reparaturzchalter / 1=Invers | Mormal | | SOCKET F4027
Software Rep.zchalter | Off | SOCKET F4029
Handbetrieb
Handschalter Notbedienebens | F.Null
Handbetrieb | MNo | SOCKET F4011
Logik des Handschalters | Mormal | | SOCKET F4010
Softwareschalter fir Handbetrieb [ oOff | SOCKET F4012
Handschalter Riickwiértsbetrieh | | SOCKETF4013
Schnellabschaltung
Adr. Eing. Schnellabschaltung | F.22
Schnellabschattung SN | SOCKET Fan04
Logik Schnellabachatung | | SOCKET F4003
Motor Schnellabschaltung Sws [ Off | SOCKET F4005
Stormeldung Motor
Sammelalarmgruppe | 1 | SBUSMNR1011
EEE EE
Starmeldung Motor | off | SOCKET F4007
Adr. Eing. externe Quittierung | F.Mull
1=Quittieren /0=Cuittiert | Off | SOCKET F4014
4 |

aktivierte Fernabschaltung eines Objekts mit inverser Logik

In den zwei Abbildungen oben ist ersichtlich, dass die Adresse der externen
Schnellabschaltung F.22 ist und dass die Schnellabschaltung aktiviert ist. Die Logik der
Schnellabschaltung ist normal (wie in der Abbildung "aktivierte Fernabschaltung eines
Objekts") oder invers (wie in der Abbildung "aktivierte Fernabschaltung eines Objekts mit
inverser Logik™), und der Softwareschalter der Schnellausschalter zurtickgesetzt. In der
Abbildung "Logik Ausschaltung eines Objekts (Motor)" ist die Logik des Ausschaltens des
Motors abgebildet.
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Motor Soﬂwa{eschalter Externe Eiré%‘?séiltléfnléﬂgik
AUS Schnellabschaltung Schnellabschaltung
EXOR
OR
Mator Ausschaltung

Logik Ausschaltung eines Objekts (Motor)

Die Ausschaltung wird also folgendermassen realisiert: Sie kann mittels dem
Softwareschalters des Bedienbilds MOTO5_01 (siehe Abbildung "Objekt von Hand
ausschalten") oder als externe Handabschaltung realisiert werden. Bei der externen
Handabschaltung wird die Logik mit dem externen Signal mit einem exklusiven Oder-
Befehl realisiert. Das bedeutet: Ist die Logik der externen Schnellabschaltung normal (das
entsprechende Bit also zurtickgesetzt, gleich logisch 0), dann wird der Motor
abgeschaltet, falls das externe Signal gesetzt ist (also logisch 1 ist). Ist die Logik der
externen Schnellabschaltung invers (das entsprechende Bit also gesetzt, gleich logisch
1), dann wird der Motor abgeschaltet, falls das externe Signal nicht gesetzt ist (also
logisch O ist).

Falls der Softwareschalter des Motorenobjekts selber deaktiviert ist, muss also die externe
Schnellabschaltung aktiviert worden sein. Dies kann eventuell auch dadurch verursacht
sein, dass die Logik der externen Schnellabschaltung falsch eingestellt wurde. In der
Tabelle "Schaltschema des externen Ausschaltsignals” ist dieses Schaltschema der
externen Logik noch einmal dargestellt. Voraussetzung ist, dass der Motor abgeschaltet
werden kann (also sich nicht in Reparatur befindet) und der Softwareschalter der
Ausschaltung nicht gesetzt ist.

Logik normal Logikinvers
externes Signal Motor Motor nicht
gesetzt ausgeschaltet ausgeschaltet
externes Signal Motor nicht Motor
nicht gesetzt ausgeschaltet ausgeschaltet

Tabelle Schaltschema des externen Ausschaltsignals

Falls der Ausschalter nicht zuriickgenommen werden kann, kénnen unter anderem
folgende Griinde maglicherweise zutreffen:

1. Der Vorortschalter wurde ausgelost.
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24

2. Eine ganze Baugruppe wurde abgeschaltet (in den Prozessbildern von ProMoS
nachsehen)

3. Die Logik der externen Schnellabschaltung ist falsch eingestellt worden (darf
Ublicherweise nur von Projektierenden geandert werden).

4. Die Verbindung von ProMoS mit der SPS ist unterbrochen.

Konfigurationskonzepte

Die folgenden Ausfiihrungen fassen alle Erlauterungen im Zusammenhang mit der
Konfiguration der Vorlagenobjekte zusammen. Alle Konfigurationen setzen voraus, dass
Sie am System angemeldet sind und Uber gentigend Rechte verfligen. Als Anlagebediener
sollten Sie keine Konfigurationen durchfiihren. Als Projektleiter werden Sie Ublicherweise
die Objekte zuerst um initialisieren und abschliessend die wesentlichen Parameter
konfigurieren. Die folgende Tabelle zeigt die typischen Konfigurationen, welche in den
verschiedenen Bildern vorgenommen werden:

Bild- Konfigurationsart
Bezeichnung

Bedienbild Konfiguration von Verzégerungszeiten

Infobild Eingabe von SPS-Adressen von Daten-sowie Eingangsparameter, von Aktivierungen fiir die Uberpriifung
von Riickmeldungen, von Verzogerungszeiten wie auch Sollwerte oder Regelparameter

Konfigurations | externen Handschaltungen wie auch der Sammelalarmgruppe respektive die externe Quittierung
bild

Bild der Konfiguration der Fernalarmierungen
mobilen
Alarmierung

Trendbild Konfiguration der Aufzeichnungvon historischen Daten

Protokollkonfig | Konfiguration der Protokollierungen (wird seltener in Projekten konfiguriert). Beachten Sie, dass in der
urationsbild Version

Beachten Sie, dass alle Konfigurationen auch mittels des PET mdglich sind.
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2.5 Versionierungskonzept

Jedes Setup erhalt zukiinftig eine Versionsbezeichnung, welche wie folgt aufgebaut ist. Es
sei die Versionsbhezeichnung beispielsweise "2.73". Dabei ist "2" die Versionsbezeichnung
der ProMoS-Version, unter welcher das Vorlagenobjekt das letzte Mal angepasst wurde.
"73" ist eine laufende Build-Nummer. Beachten Sie, dass die Versionsnummern
grundsatzlich funktionslos ("dekorativ") sind und primér der Fehlersuche dienen. Es ist
grundsétzlich moglich, Vorlagenobjekte mit verschiedenen Versionsnummern in einem
ProMoS-Projekt einzusetzen. Im Allgemeinen ist es jedoch eine ausgesprochen schlechte
Idee, Vorlagenobjekte zu verwenden, deren Teile verschiedene Versionen besitzen. Aus
diesem Grund wurden in den neuer Vorlagenobjekten nach Moglichkeit alle Teile eine
Vorlagenobjekts mit Versionsnummern versehen. Das betrifft insbesondere (die
Versionsnummern wurden dabei nachtréaglich von Hand gelb umrandet):

¢ die Objektsymbole:

Vers. 2.73

Versions-
bezeichnung
eines Objekt-
symbols eines

Vorlagenobjekts

Bitte beachten Sie, dass die Versionsnummer von Objektsymbolen im Allgemeinen nur
dann sichtbar wird, falls der Datenpunkt mit der Bezeichnung "System:showVersion"
gesetzt ist. Damit soll die Anzeige der Versionsbezeichnung von Objektsymbolen
sichtbar gemacht werden. Im Moment sind noch nicht alle Objektsymbole von allen
Vorlagenobjekten mit Versionsnummern versehen.

¢ die Bedienbilder:
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o )

Bedienbild einstufiger Maotor (MOTO1_01)

Replace BMO-Name! ®

Betriebsinformationen Verzogerungen
Freigabe
Schalterzustand A210
Eingang Rickmeldung
Betriebzstunden
Anzahl Einschaltzyklen
Letrtmals gelaufen vor

Einschaltverzdgerung

0
Ausschaltverzdgerung 0 s
0

Mindestlaufzeit

=

=

Wartung
Wartungsintervall

Letzte Wartung 0 h

Storungen
Stérmeldung
Rickmeldung
Prozessrickmeldung
Handschaltung A310

Verz. Rickmeldung 3 s

Verz. Prozessrickmeldung h s

= === = E =
= ENENE = =
77} T I I [T} 5" [T}
= | I | N |
=

Folgealarmunterdriick.

Bedienung
Bemerkung |
ESchema |

BMO:MOTO1 Vers. 2.73

Versionsbezeichnung eine Bedienbilds eines Vorlagenobjekts

Die Versionsbezeichnung in Bedienbildern befindet sich im Allgemeinen in der
Flussleiste oder im Feld mit der AKS-Bezeichnung. Es sollten nunmehr alle
Bedienbilder mit einer Version versehen sein. Andernfalls konnte ein kurze Meldung an
MST gemacht werden, damit allenfalls Ubersehene Versionsnummern nachtréglich
noch eingeflgt werden konnten.

e das DMS (im Baum der Vorlagen und der Instanzen/ instantiierten Objekte):
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Versionsbezeichnung eines Objektes im VLO-Baum
des BMS (Ausschnitt des User-Interfaces des DMS)
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Beachten Sie, dass sowohl die Vorlagen wie auch die initialisierten Objekte eine

Versionsnummer

besitzen.

In Kiirze wird es maglich sein, die Versionsnummern von initialisierten Objekten im
(schwarzen) ProMoS-Teilbaum des DMS mit derjenigen des Vorlagenobjekts im (roten)
BMO-Teilbaum zu tberschreiben, falls die Objekte mittels der Option "Objekte
updaten” (siehe nachfolgende Abbildung) aktualisiert werden.

mw L '_rl._.l'.. [ AFLT NN

PR I R = AL = RS = B e Loiar—T)

-frg AE10 F:
-] RBS Rkt
- 2BS_Eir
-fg AB5 Ei:
- 2B5 Let
-] RBS Wit
w54 Anl []

Eg--@ Anlage

Ej--@ AEus Eix
-] Rus Log
@[ 2us Me!

Aktualisierung von Objekten mittels der Option "Objekte updaten” im

¢ die Quellcodedate

Update Anzeige

Erweitern

Datenelement einfdgen
Datenelement umbenennen
Datenelement kopieren
Datenelement laschen
Datenelement-Typ dndern

5TR. Datenelement editieren

Zusatz hinzufdgen

Teilbaum exportieren

Objekte updaten

BMO-Teilbaum von ProMoS

ien (Sourcecode):
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Definiere die Stdrmeldungen als nicht quittierbar.

Falls die Stirmeldungen des Hotors nicht quittierbar sein sollen, d.
muss die Uariable quittable quittierbar sein.

quittable DEF 1

$SKIP
Uers. 2.73
Aenderungen

24 18,2014 Version 1.6.2.26 (EWZ)
MHarkus Demarmels

- bei der letzten Version wurden noch nicht alle Anforder

Versionierung der Quellcodedateien von Vorlagenobjekten (Ausschnitt aus der Quellcodedatei des
entsprechenden Vorlagenobjekts, "MOTO01")

Es besteht jedoch keine Gewahr dafir, dass diese Versionsbezeichnung vorhanden und
aktuell ist. Falls unter "Anderungen" Notizen eingetragen wurden (in der obigen
Abbildung wurden diese mit "24.10.2014 Version (...)" beginnen), dann sind dies im
Allgemeinen Notizen zur Anderung der Quellcodedatei. Betreffen Anderungen die
Ubrigen Teile der Vorlagenobjekte, dann wird Ublicherweise kein entsprechender Eintrag
hier hineingeschrieben. Im Allgemeinen differieren die Bezeichnung der Version, welche
unter "Vers." abgelegt ist, mit der zuletzt unter "Anderung" eingetragenen Anderungen.

Nicht mit einer Version versehen ist die sogenannte "Konfigurationsdatei" (Datei mit der
Endung ".cfg", welche im Ordner mit der Bezeichnung "pcd/gen" abgelegt ist.

Die Versionsbezeichnungen sind an allen Orten einzeln fix codiert und nicht etwa mit einer
ProMoS-Variablen beschrieben. Dadurch sollen inkonsistente Teile von Vorlagenobjekte
schneller erkannt werden. Seid geraumer Zeit werden bei einem Setup jeweils alle
Vorlagenobjekte mit der gleichen Versionsnummer versehen. Die Version dieser
Dokumention kann von der Version der Vorlagenobjekte leicht abweichen. Es wird jedoch
zukinftig nach Maglichkeit zu jedem Setup die Dokumentation angepasst.
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3 Mod_VENO2 - Ventil auf zu mit Modbus

Diese Dokumentation bezieht sich auf die VLO Version 2.100 des Vorlagenobjekts Ventil
auf zu mittels Modbus.

Das Vorlagenobjekt wurde mit folgenden Versionen getestet:

ProMoS: Version 2.1.110.4
PG5: - (PG5 wird nicht bendtigt)

Kurzbeschreibung

Das Ventil dient dazu ein Ventil, welche mittels dem Modbusprotokoll ins ProMoS
eingelesen wurden, zu visualisieren.

Beschreibung der Wirkungsweise und wichtige Variablen

Die Variable "Value" wird mittel Modbus eingelesen. Dies ist die Freigabe 0=zu, 1=offen.
Mit den Variablen "Logik" kann die Freigabe invertiert werden.

© 2022 MST Systemtechnik AG, Belp 26.10.2022
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31 Bildaufbau

Die Abbildung unten zeigt schematisch den Bildaufbau des Ventils mittels Modbusprotokoll
(Mod_VENO1).

Objektmacro im
Prozesshild

hJ

Bedienbild

Bildaufbau Ventil auf zu mit
Modbus
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3.1.1 Prozessbild mit Objektsymbol

Im Folgenden werden die einzelnen Elemente des Bildaufbaus mit Abbildungen gezeigt.
Die folgende Abbildung zeigt das Prozessbild, welches das Ventil auf7zu mittels
Modbusprotokoll (Mod_VENO02) als Objektsymbol enthalt. Als Beispiel wird das 2-Weg
Ventil verwendet

=
WVers, 2.100
[ B Med_VENTZ |

Mod_VENO2 - Ventil auf/zu mit Modbus

Klicken Sie mit der linken Maustaste auf die Schaltflache mit der Anzeige des Ventils , um
das Bedienbild des Ventils mittels Modbusprotokoll (Mod VENO02) zu 6ffnen.
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3.1.2 Objektsymbole
Fur das Vorlagenobjekt gibt es folgende Vorlagen im Katalog (Mod_VENO02).

| _|
Vers. 2.100 - Vers. 2.100
| B0 Mod, VENTZ 1| EMOC Mod VERTZ |
Mod_VENO2 - Ventil auf/zu AD2 H Mod_VENO2 - Ventil auf/zu AD2 V
l -
Vers, 2.100 Vers, 2.100
[ EMO: Meod_VENTZ ] | EMO:Mod_VENTZ ]
Mod_VENO2 - Ventil auf/zu AEH Mod_VENO2 - Ventil auf/zu AEV
= X"
Vers, 2.100 Vers, 2.100
[ EMO: Meod_VENTZ ] | EMO:Mod_VENTZ ]
Mod_VENO2 Ventil auf/zu VM2 H Mod_VENO2 Ventil auf/zu VM2 V
I .
| @
I
| .
[ Wers. 2.10D
[ EMO: Moo VENTZ |

Mod_VENO2 Ventil auf/zu Filter
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3.1.3 Zustande

Fur die Darstellung der verschiedenen Zustande der Ventile auf/zu mit Modbus
(Mod_VENO2) wird das Objektsymbol mit der Bezeichnung "Mod_VENO02_VM2-V.plb"
verwendet:

EI N
Vers. 2.100

[ BMO: Mod VENDZ |

Mod_VENO2 in einem undefinierten
Zustand

Das Ventil ist in einem undefinierten Zustand.

E N
Vers. 2.100

[ EMO:Mod VENDZ |

Mod_VENO2 Zustand zu
Das Venitil ist geschlossen.

EI N
Vers. 2.100

[ BMO: Mod VENDZ |

Mod_VENO2 Zustand offen
Das Ventil ist offen.
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3.1.4 Bedienbild
Hier ist das Bedienbild fur das Vorlagenobjekt (Mod_VENO02)

F. )

Mod_VEMN0Z_01

Replace BMO-Name! )

Betriebsinformationen

Freigabe Motor [ En 0 I~ Logik

Bemerkung |
ESchema |

BMO:Mod_VENDZ

Vers. 2100

Mod_VENO2 Bedienbild
Betriebsinformationen

Freigabe Motor
Anzeige "Ein" oder "Aus".

Adresse
In der Variabel "MB_ADDRESS" muss die Modbus Adresse eingegeben werden.

Logik
Mit diesem Flag kann die Freigabe des Motors invertiert werden.

Bemerkung
Dies ist ein Freitextfeld und dient nur zur Information. Die Information wird nur in das DMS
geschrieben.

ESchema
Dies ist ein Freitextfeld und dient nur zur Information. Die Information wird nur in das DMS
geschrieben.

26.10.2022



ProMoS VLO-Bibliothek Mod_VENO2 - Ventil auf zu mit Modbus 83

3.2 Konfiguration

Beachten Sie, dass Ublicherweise keine besonderen Konfigurationen fur das Ventil auf/zu
mit Modbus (Mod_VENO2) nétig sind. Es ist ausschliesslich die Kommunikation derselben
zu konfigurieren, insbesondere dessen Modbusadresse.

3.2.1 Variablenliste

Die folgende Tabelle listet alle Signale des Ventils mittels (Mod_VENO02) zusammen mit
ihren Bedeutungen an, sofern diese nicht ausschliesslich Hilfsgréssen zur Darstellung der
Daten auf dem Leitsystem darstellen oder zur Erzeugung der Stérmeldung
Grenzwertverletzung dienen. Dabei bezeichnet "{Betriebsdatum}”, dass die Variablen
nicht konfiguriert werden sollen, weil sie im laufenden Betrieb gegebenenfalls durch die
SPS oder durch den Anwender tberschrieben wird:

Parameter

DMS-Name / Typ Typ Par | art/ Grundeinstellun

sPs-Label Kommentar DMS SPS Nr. Umrechnu beschreibung g
ng'
Benmer kung Bemerkung STR - - - BMK Bemerkung
ESchema ESchema STR | - - - BMK ESchema
| ogi k normal /invers BIT . . . 0=Normal / 1=Invers 0
Val ue Auf/Zu BIT - - - 0=Zu / 1=offen {Betriebsdatum}

© 2022 MST Systemtechnik AG, Belp 26.10.2022
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